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RCS3-CT8C  
电缸 高速滑块型 本体宽度 80mm 200V 伺服马达

①按行程分类价格表（标准价格）

③选项价格表（标准价格）

驱动轴规格

400 : 伺服马达

    400W
A : 绝对型

 I  : 增量型

参照以下选项价格表100 : 100mm

　 　 　 〜

500 : 500mm
（每50mm）

■型号项目　RCS3　 CT8C 　 　 400 　 30 　 　 T2 　 　

　　　　　　 系列 　 类型 　 编码器类别 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长度 　 选项

标记说明　 ① 编码器种类　 ② 行程　 ③ 电缆长　 ④ 选项

驱动轴规格

■导程及可搬重量 ■行程与最高速度

L

L

Ma MaMb Mc Mc
允许负载力矩方向 负载伸出长

型号 马达功率 
(W)

导程 
(mm)

最大负载重量 额定推力 
(N)

行程
（mm）水平 (kg) 垂直 (kg)

RCS3-CT8C- ① -400-30- ② -T2- ③ - ④ 400 30 5 — 226
100~500

（间隔 50mm）

100~500
（间隔 50mm）

30 2500

行程 (mm)
标准价格

绝对型 / 增量型

100 —

150 —

200 —

250 —

300 —

350 —

400 —

450 —

500 —

项目 内容

驱动方式 φ16mm 滚轧滚珠丝杆

重复定位精度 ±0.02mm
空转 0.05mm 以下 
基座 材质：铝　表面白色耐酸铝处理

静态允许力矩 Ma ：287.7N・m　Mb ：410.9N・m　Mc ：602.7N・m
动态允许力矩 (※ ) Ma ：22.3N・m　Mb ：31.9N・m　Mc ：46.7N・m
伸展负载长度 Ma 方向：445 以下，Mb 及 Mc 方向：445 以下

使用环境温度及湿度 0 ～ 40，85%RH 以下（应无凝露）

名称 选项标记 参考页 标准价格

反原点规格 NM — 无偿

（※）使用寿命为 20,000km 时。

P

O I N T
 

选型
注意

（1） 该驱动轴限定为水平安装。 
不可水平侧立或垂直安装，敬请注意。

（2） 驱动该驱动轴时，需要在程序中指定S形动作引起的加
减速设定和防振控制。

N : 无
P : 1m
S : 3m
M : 5m
X □□ : 指定长度

R □□ : 机械电缆

导程

行程

T2 : SCON-CA-CT4
    XSEL-PCT/QCT

②电缆长价格表（标准价格）

种类 电缆标记 标准价格

标准型

P（1m） —

S（3m） —

M（5m） —

特殊长度

X06（6m）  ~ X10（10m） —

X11（11m）~ X15（15m） —

X16（16m）~ X20（20m） —

机械电缆

R01（1m）  ~ R03（3m） —

R04（4m）  ~ R05（5m） —

R06（6m）  ~ R10（10m） —

R11（11m）~ R15（15m） —

R16（16m）~ R20（20m） —
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尺寸图

■按行程分类尺寸及重量

二维
CAD

※ 使用反原点规格时，马达一侧的尺寸（至原点的距离）

和马达相对一侧的尺寸相反。

※1  连接马达和编码器电缆。

※2  原点复位时滑块将移动至ME，所以应注意与周围物体的干涉。

※3  计算Ma力矩时的基准位置。

CAD图纸可从主页下载 www.iai-robot.co.jp

适用控制器

RCS3-CT8C 的驱动轴可以通过以下控制器运行。请根据使用的用途选择相应的类型。

（注1）型号为1轴规格，非网络规格的型号。○Ⅰ位置填入编码器种类（绝对型/增量型）。
　　　 详情请参照CT4产品目录或电缸综合产品目录。

（注2）只驱动RCS3-CT8C时，最多为3轴。

名称 外观 型号（注1） 最多控制轴数 编码器种类 定位点点数 电源电压 内容

多轴控制器

（标准型）
XSEL-PCT-1-400○Ⅰ -N1-EEE-2-3

6轴
（注2）

绝对型

增量型

20,000
点

三相

AC200V

CT4专用标准控制器

多轴控制器

（安全等级对应型）
XSEL-QCT-1-400○Ⅰ -N1-EEE-2-3 CT4安全等级对应控制器

单轴控制器 SCON-CA-400○Ⅰ -NP-2-2-CT4 1轴
512
点

单相

AC200V
定位控制器

行程 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Ｌ 404 454 504 554 604 654 704 754 804
Ａ 251 301 351 401 451 501 551 601 651
Ｂ 84 134 184 234 284 334 384 434 484
Ｃ 134 184 234 284 334 384 434 484 534
Ｄ 8 10 10 12 12 14 14 16 16
Ｅ 84 34 84 34 84 34 84 34 84
F 0 1 1 2 2 3 3 4 4

重量（kg） 4.2 4.5 4.8 5.1 5.4 5.7 6 6.3 6.6

Z

3 3
8939 9878

L

ME 2 SE ME 2

B

50±0.02C5
+0

.0
12

  0

6

60

37.5 29.55050 E F×100P

4-φ5  H7
6

134±0.05

138A10

29.5±0.05
37.5

40

D-M5 10

6
70

89

55
80 4.5

17
44.5

8-M6 12

Ma
3

2-φ6H7 10
±0.02

80
78

65

1
6

39
.5

44 83

60

60

27.6

9.
5

13
.5

184.
5

0.
5

5.
5

Z

+0.012
  0

1

400mm

二维
CAD
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RCS3-CTZ5C  电缸 高速平台型 本体宽度 55mm 200V 伺服马达

参照以下选项价格表

■型号项目　RCS3　CTZ5C　 　 60 　 10 　 　 T2 　 　 B 　

系列 　 类型 　 编码器类别 　 马达种类 　 导程 　 行程 　 适用控制器 　 电缆长度 　 　　　选项

N : 无
P : 1m
S : 3m
M : 5m
X □□ : 指定长度

R □□ : 机械电缆

P

O I N T
 

选型
注意

（1）该驱动轴不可侧立或吊顶安装，敬请注意。

（2） 驱动该驱动轴时，需要在程序中指定S形动作引起的加

减速设定和防振控制。

①按行程分类价格表（标准价格） ②电缆长价格表（标准价格）

③选项价格表（标准价格）

驱动轴规格

标记说明　 ① 编码器种类　 ② 行程　 ③ 电缆长　 ④ 选项

驱动轴规格

■导程及可搬重量 ■行程与最高速度

L

L

Ma MaMb Mc Mc
允许负载力矩方向 负载伸出长

型号 马达功率
（W）

导程
（mm）

最大负载重量 额定推力
（N）

行程
（mm）水平（kg） 垂直（kg）

RCS3-CTZ5C- ① -60-10- ② -T2- ③ -B- ④ 60 10 1.5 1 85
25~100

（间隔 25mm）

25~100
（间隔 25mm）

10 833

行程（mm）
标准价格

绝对型 / 增量型

25 —

50 —

75 —

100 —

项目 内容

驱动方式 φ8mm 滚轧滚珠丝杆

重复定位精度 ±0.02mm
失步 0.05mm 以下 
基座 材质：铝　表面白色耐酸铝处理

静态允许力矩 Ma ：51.1N・m　Mb ：73.0N・m　Mc ：112.4N・m
动态允许力矩 (※ ) Ma ：6.4N・m　Mb ：9.2N・m　Mc ：14.2N・m
伸展负载长度 Ma 方向：50 以下，Mb 及 Mc 方向：50 以下

使用环境温度及湿度 0 ～ 40，85%RH 以下（应无凝露）

名称 选项标记 参考页 标准价格

反原点规格 NM — 无偿

刹车 B — — ( ※ ) 使用寿命为 5,000km 时。
※刹车为标配。

导程

行程

60 : 伺服马达

 60W
A : 绝对型

 I : 增量型

25 : 25mm

　 　 　 〜

100 : 100mm
（每50mm）

T2 : SCON-CA-CT4
     XSEL-PCT/QCT

种类 电缆标记 标准价格

标准型

P（1m） —

S（3m） —

M（5m） —

特殊长度

X06（6m）  ~ X10（10m） —

X11（11m）~ X15（15m） —

X16（16m）~ X20（20m） —

机械电缆

R01（1m）  ~ R03（3m） —

R04（4m）  ~ R05（5m） —

R06（6m）  ~ R10（10m） —

R11（11m）~ R15（15m） —

R16（16m）~ R20（20m） —
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CAD图纸可从主页下载 www.iai-robot.co.jp

尺寸图

※ 使用反原点规格时，马达一侧的尺寸（至原点的距离）

和马达相对一侧的尺寸相反。

※1  连接马达和编码器电缆。

※2  原点复位时滑块将移动至ME，所以应注意与周围物体的干涉。

※3  计算Ma力矩时的基准位置。

二维
CAD

适用控制器

RCS3-CTZ5C 的驱动轴可以通过以下控制器进行驱动。请根据使用的用途选择相应的类型。

名称 外观 型号（注1） 最大控制数量 编码器种类 定位点点数 电源电压 内容

多轴控制器

（标准型）
XSEL-PCT-1-60○Ⅰ -N1-EEE-2-3

6轴

绝对型

增量型

20,000
点

三相

AC200V

CT4专用标准控制器

多轴控制器

（安全等级对应型）
XSEL-QCT-1-60○Ⅰ -N1-EEE-2-3 CT4安全等级对应控制器

单轴控制器 SCON-CA-60○Ⅰ -NP-2-2-CT4 6轴
512
点

单相

AC200V
定位点控制器

■按行程分类尺寸及重量
行程 25 50 75 100

L 300.5 325.5 350.5 375.5
A 128 153 178 203
B 118 143 168 193
C 160 185 210 235
D 1 1 2 2
E 4 4 6 6
F 0 0 4 4

重量 (kg) 1.6 1.8 1.9 2

3st3

14.5
56.5

13
.5

10 B
A 77.5 95

L

C 31 3.
5

16.5

7.
5

54
.5

M.E. 2M.E. 2 S.E.

21
E-M5 6

1

400mm

D×40
40

6

5 
H

7
5

φ5 H7 5
15
41 2-φ3 H7 5

22

24

4-φ4.5
φ8 4

68 30.5

45

6
5 

H
7

5

4-M5 10

φ5 H7 5

Ma
3

26

F-φ6
φ9.5 2.5

53

5

14
6.

5293-M6 10

24

55

55

34

13
.5

Ma
3

（注1）型号为1轴规格，非网络规格的型号。○Ⅰ位置填入编码器种类（绝对型/增量型）。
　　　 详情请参照CT4产品目录或电缸综合产品目录。

二维
CAD
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