


RTBS ：小型纵型标准

RTBSL：小型纵型多转

RTCS ：小型扁平型标准

RTCSL：小型扁平型多转

RTB ：中型纵型标准

RTBL ：中型纵型多转

RTC ：中型扁平型标准

RTCL ：中型扁平型多转

RTBB ：大型纵型标准

RTBBL：大型纵型多转

RTCB ：大型扁平型标准

RTCBL：大型扁平型多转

I：增量 20P：脉冲马达

20□尺寸

28P：脉冲马达

28□尺寸

35P：脉冲马达

35□尺寸

330：330 度
360：360 度

（多转） 

P1：PCON
PSEL
ROBONET

NM： 反转规格（多转专用）

SA： 轴接头

TA： 电缆接头

N：无
P：1m
S：3m 
M：5m 
X□□：指定长度

R□□：机械电缆

※小型款的标准电缆为机械电缆。

■型号项目

选项电缆长摇动角度 适用控制器马达种类编码器种类类型系列

1PI
20：减速比

1／ 20
30：减速比

1／30
45：减速比

1／45

减速比

RCP2

型号标准

标准价格

2
※上述型号的□中填写旋转型电缸本体的马达种类。

 例）操作大型电缸时　PCON-C-35PI-NP-2-0

适用控制器价格表（标准价格）

现场网络型 RPCON-□ 
程序控制型 PSEL-C-1-□I-NP-2-0

串行通信型 PCON-SE-□I-N-0-0
脉冲串型（开集）  PCON-PO-□I-NP-2-0
脉冲串型（差动）  PCON-PL-□I-NP-2-0
电磁阀型 PCON-CY-□I-NP-2-0
安全类别对应型 PCON-CG-□I-NP-2-0
定位型 PCON-C-□I-NP-2-0

型        号名        称选项符号名        称 标准价格

多转规格 RCP2-RTCBL-I-35P-20（30）-360-P1扁平型
标准规格 RCP2-RTCB-I-35P-20（30）-330-P1
多转规格 RCP2-RTBBL-I-35P-20（30）-360-P1

大 型 
纵    型

标准规格 RCP2-RTBB-I-35P-20（30）-330-P1
多转规格 RCP2-RTCL-I-28P-20（30）-360-P1扁平型
标准规格 RCP2-RTC-I-28P-20（30）-330-P1
多转规格 RCP2-RTBL-I-28P-20（30）-360-P1纵    型
标准规格 RCP2-RTB-I-28P-20（30）-330-P1

中 型 

多转规格 RCP2-RTCSL-I-20P-30（45）-360-P1扁平型
标准规格 RCP2-RTCS-I-20P-30（45）-330-P1
多转规格 RCP2-RTBSL-I-20P-30（45）-360-P1纵    型
标准规格 RCP2-RTBS-I-20P-30（45）-330-P1

小 型

标准价格型        号种        类

电缆接头 TA
轴接头 SA
反转规格 NM

R16（16m）～ R20（20m）

R11（11m）～ R15（15m）

机械电缆 R06（6m）～ R10（10m）

R04（4m）～ R05（5m）

R01（1m）～ R03（3m）

X16（16m）～ X20（20m）

特殊长度 X11（11m）～ X15（15m）

X06（6m）～ X10（10m）

M（5m）

标准型 S（3m）

P（1m）

标准价格种        类 种        类

选项价格表（标准价格）  

种类 / 价格表 电缆长价格表（标准价格）  

规 格 表  

小        型种        类

RTBS  （标准规格）  
RTBSL（多转规格）  

RTCS  （标准规格）  
RTCSL（多转规格）  

1 ／ 30 1 ／ 45

形        状

型        号

减  速  比
动作范围

反转规格

最大扭矩（注 2）

额定加速度（注 3） 

最大动作速度（注 4） 

循环停止精度（注 5）

背隙

允许轴向负载（注 6）

允许负载力矩（注 6）

检测方式

原点检测方式

原点复位精度

使用环境

本体外形尺寸（厚度×宽×高） 
本体重量

马达电缆型号

编码器电缆型号

度 

N・m

度／ s
度／ s2（G） 

度 
度 
N

N・m

度 

mm
kg

纵    型 扁平型 扁平型 扁平型

1 ／ 30 1 ／ 45
标准规格：330 度 / 多转规格 /±9999 度（注 1）

标准规格：无 / 多转规格：有

0.24 0.36

400 266

0.24
1960（0.2） ）3.0（0492 ）3.0（0492  

0.36

400
±0.05
±0.1

30
3.6

标准规格  ±0.05 以内 
多转规格  ±0.05 以内 

266

（注 1）多转规格在正常模式下最大可连续运转±9999 度。
如果选定分度模式，1 次的移动量在±360 度以内，但可以向同一方向无限旋转。

（注 2）最大扭矩随速度变化。（参照封底的机型选定资料）

（注 3）额定加速度为最大加速度。

（注 4）最大速度随负载变化。（参照封底的机型选定资料）

（注 5）表示距离一方向的循环定位精度。

（注 6）
（注 7）  （　）内为机械电缆的型号。

45×72×70
0.52
CB-PCS-MPA□□□ 

（马达与编码器一体型电缆）

68×72×45
0.48

中        型

RTB  （标准规格） 
RTBL（多转规格）  

RTC  （标准规格） 
RTCL（多转规格）  

1 ／ 20 1 ／ 30 1 ／ 30 1 ／ 30 1 ／ 30

纵    型

1 ／ 20

1.1 1.7

600 400

1.1 1.7

600
±0.01
±0.1

50
3.9

磁性编码器（增量）

标准规格：机械挡块方式 / 多转规格 / 接近传感器方式

标准规格  ±0.01 以内 
多转规格  ±0.05 以内 

标准规格  ±0.01 以内 
多转规格  ±0.03 以内 

400 400

50×88×83.5
0.86

CB-RCP2-MA□□□ ※标准马达电缆为机械电缆。

CB-RCP2-PB□□□（CB-RCP2-PB□□□-RB）（注 7） 

81×88×55
温度 0 ～ 40℃，湿度 20 ～ 85%RH 以下（无结露）  

0.92

大        型

RTBB  （标准规格）  
RTBBL（多转规格）  

RTCB  （标准规格）  
RTCBL（多转规格）  

1 ／ 20

纵    型

1 ／ 20

3 4.6 4.6

600

3

600
±0.01
±0.1
200
17.7

400

76×124×107
2.3

114×124×68
2.2

负载力矩

轴向负载

－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 

－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 

－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 
－ 

－ 
－ 
－ 

※选项价格为所有小型 / 中型 / 大型通用。

※反转规格仅限多转规格可选。

（标准规格中不可选择）

如果在超过该值的负载下使用，则可能导致寿命降低或破损。（力的方向参照右图）
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4－Ｍ 3 深 7
4－Ｍ 3 深 3.5

4－Ｍ 3 深 5.5

φ11 深 0.9
中空孔Φ6 贯通

4－Ｍ 3 深 5.5
34

48

4

29
8

重量（kg） 0.52

重量（kg） 0.48

CAD
2 维
CAD

CAD 图纸可从主页下载。 www.iai-robot.co.jp

CAD 图纸可从主页下载。 www.iai-robot.co.jp

φ3 H7（  ） 4＋0.010 
 0  深 

φ36 h7（  ）  0 
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＋0.015 
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注意

※右平面图中的斜线

部分为旋转装置。

注意

※右平面图中的斜线

部分为旋转装置。

注意

左平面图的位置为原点位置。

原点复位时将从当前位置向左旋转至 1 度

的位置，请注意是否与周围存在干涉。

从上方观察，动作范围为：右转可到达

330 度的位置。

注意

左平面图的位置为原点位置。

原点复位时将从当前位置向左旋转至 1 度

的位置，请注意是否与周围存在干涉。

从上方观察，动作范围为：右转可到达

330 度的位置。

尺  寸  图

小型纵型

小型扁平型

CAD
2 维
CAD
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4－M4 深度 8

4－M4 深度 7

4－M4 深度 8
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34
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56

34
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35
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5255
81

30
88

53
.5

26.5
φ3H7 深度 45－M3 深度 6

φ24h7

42

6

φ45h7

46

φ11h7 深度 10

φ15.4 深度 5.5
中空孔Φ10 贯通

2 维
CAD
2 维
CAD

CAD 图纸可从主页下载。 www.iai-robot.co.jp

CAD 图纸可从主页下载。 www.iai-robot.co.jp

注意

※右平面图中的斜线

部分为旋转装置。

注意

左平面图的位置为原点位置。

原点复位时将从当前位置向左旋转至 1 度

的位置，请注意是否与周围存在干涉。

从上方观察，动作范围为：右转可到达

330 度的位置。

重量（kg） 0.86

注意

※右平面图中的斜线

部分为旋转装置。

注意

左平面图的位置为原点位置。

原点复位时将从当前位置向左旋转至 1 度

的位置，请注意是否与周围存在干涉。

从上方观察，动作范围为：右转可到达

330 度的位置。

重量（kg） 0.92
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尺  寸  图

中型纵型

中型扁平型

φ
17

确保 100 以上

确保 100 以上
2 维
CAD
2 维
CAD



尺  寸  图

大型纵型

大型扁平型

5

2 维

CAD
2 维

CAD

CAD 图纸可从主页下载。 www.iai-robot.co.jp

2 维
CAD
2 维
CAD

CAD 图纸可从主页下载。 www.iai-robot.co.jp

重量（kg） 2.3

重量（kg） 2.2
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4 ー M5 深 10
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φ5  深 3.5＋0.05 
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φ
30

注意

※右平面图中的斜线

部分为旋转装置。

注意

※右平面图中的斜线

部分为旋转装置。

注意

左平面图的位置为原点位置。

原点复位时将从当前位置向左旋转至 1 度

的位置，请注意是否与周围存在干涉。

从上方观察，动作范围为：右转可到达

330 度的位置。

注意

左平面图的位置为原点位置。

原点复位时将从当前位置向左旋转至 1 度

的位置，请注意是否与周围存在干涉。

从上方观察，动作范围为：右转可到达

330 度的位置。

确保 100 以上

确保 100 以上
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选项

轴接头

■型号 SA 用于在旋转型电缸的旋转部位上安装夹具等的轴状接头。

RCP2-RTBS ／ RTBSL 组合图 RCP2-RTB ／ RTBL 组合图 RCP2-RTBB ／ RTBBL 组合图

RCP2-RTCS ／ RTCSL 组合图 RCP2-RTC ／ RTCL 组合图 RCP2-RTCB ／ RTCBL 组合图

电缆接头

■型号 TA 用于在旋转型电缸的旋转部位上安装夹具等的电缆状接头。

RCP2-RTBS ／ RTBSL 组合图 RCP2-RTB ／ RTBL 组合图 RCP2-RTBB ／ RTBBL 组合图

RCP2-RTCS ／ RTCSL 组合图 RCP2-RTC ／ RTCL 组合图 RCP2-RTCB ／ RTCBL 组合图
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单品型号 RCP2-TA-RTB单品型号 RCP2-TA-RT

单品型号 RCP2-TA-RTB

单品型号 RCP2-SA-RTB

单品型号 RCP2-TA-RT

单品型号 RCP2-SA-RT

单品型号 RCP2-TA-RTS

单品型号 RCP2-TA-RTS

单品型号 RCP2-SA-RTS

单品型号 RCP2-SA-RTB单品型号 RCP2-SA-RT单品型号 RCP2-SA-RTS
（单品重量 0.02kg） 

（单品重量 0.02kg） 

（单品重量 0.03kg）

（单品重量 0.03kg）

（单品重量 0.06kg）（单品重量 0.02kg）

（单品重量 0.02kg） （单品重量 0.06kg） 

（单品重量 0.04kg） 

（单品重量 0.04kg） （单品重量 0.2kg）

（单品重量 0.2kg） 

3.5＋0.1 
 0 

4  深 4＋0.05 
 0 


