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IF-SA-60
■型号项目　 IF — — — 60 — — T2 — — 　

　　　　　　 系列 — 类型 — 编码器种类 — — 行程 — 适用控制器 — 电缆长 — 选项

I :增量型
A:�绝对型

SA1L :标准
SA2L :马达侧方
SA3L :马达朝下
SA1R :马达对侧
SA2R :马达水平对侧
SA3R :马达朝下对侧

参考下述选项表N : 无
S : 3m
M : 5m
X□□ : 指定长度

T2 : SCON
� �MSCON
� �SSEL
  XSEL-P/Q
  XSEL-RA/SA

200 : 200mm

〜

2000 : 2000mm
（每 100mm）

60 : 60W

※型号项目的详细内容
　请参考第1-265页。

2-289　IF-SA-60
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选型
注意

（注1）马达安装姿势的详细内容请参考1-349页。
（注2）负载质量是在加速度0.3G条件下动作时的值。
（注3）如果追加蠕变传感器与原点限位传感器，因机械结构限制，马达安装方向

决定了传感器安装侧，请注意。（详细内容参考1-349页）
（※）选择双滑块时的动态允许负载力矩、负载伸出长请参考1-337页。

水 平

侧立

垂 

直

吊顶

型号性能

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

型号 马达输出
（W）

马达
安装姿势
（注1）

最大负载质量（注2） 额定推力
（N）

行程
（mm）水平（kg） 垂直（kg）

IF-SA1 ① - ② -60- ③ -T2- ④ - ⑤

60

标准

5 水平
专用 25.8 200〜2000

（每100mm）IF-SA2 ① - ② -60- ③ -T2- ④ - ⑤ 侧方

IF-SA3 ① - ② -60- ③ -T2- ④ - ⑤ 朝下

200 〜 2000
（每 100mm）

1750

记号说明　①马达安装方向（L：标准、R：对侧）　②编码器种类　③行程　④电缆长　⑤选项 （单位为mm/s）

④电缆长

⑤选项

名称 型号 参考页 SA1L/2L/3L SA1R/2R/3R
AQ封圈 AQ →2-615 ⃝
蠕变传感器 C →2-616 ⃝ ⃝
蠕变传感器对侧安装 CL →2-616 ⃝ ⃝
原点限位传感器 L →2-627 ⃝ ⃝
原点限位传感器对侧安装 LL →2-627 ⃝ ⃝
反原点规格 NM →2-631 ⃝
带滚珠保持机构导轨 RT →2-633 ⃝
双滑块规格 W →2-636 ⃝
※带滚珠保持机构导轨（RT）与W滑块（W）无法同时使用，请注意。

驱动轴规格

项目 内容
重复定位精度 ±0.08mm
驱动方式 同步带
空转值 0.1mm以下
动态允许负载力矩（※）Ma：32.9N･m　Mb：47.0N･m　Mc：76.8N･m
基座 材质：铝　表面白色耐酸铝处理
适用环境温度・湿度 0〜 40℃、85％ RH以下�（无结露）

②编码器种类 /③行程阵容

③行程
（mm）

②编码器种类 ③行程
（mm）

②编码器种类
增量型 绝对型 增量型 绝对型

200 ⃝ ⃝ 1200 ⃝ ⃝
300 ⃝ ⃝ 1300 ⃝ ⃝
400 ⃝ ⃝ 1400 ⃝ ⃝
500 ⃝ ⃝ 1500 ⃝ ⃝
600 ⃝ ⃝ 1600 ⃝ ⃝
700 ⃝ ⃝ 1700 ⃝ ⃝
800 ⃝ ⃝ 1800 ⃝ ⃝
900 ⃝ ⃝ 1900 ⃝ ⃝

1000 ⃝ ⃝ 2000 ⃝ ⃝
1100 ⃝ ⃝

※不附带控制器。

・参考负载伸出长/Ma、Mb、Mc方向 450mm以下
（※）基准额定寿命为10,000km时的值。行走寿命因运行条件、安装状态不同而发生变化。�

请在1-328页确认行走寿命。

※吊顶姿势安装使用时，根据机种
不同，有不同的使用限制。�
详细内容请参考1-345页。

※标准为柔性电缆。
※维护保养用电缆请参考1-272页。

种类 电缆记号

标准型 S（3m）
M（5m）

指定长度

X06（6m）�〜 X10（10m）

X11（11m）〜 X30（30m）

小型
同步带型

本体宽
90
mm

60
W

技术资料

▲

1-323
特规对应

▲

1-357
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IF-SA-60　2-290

■各行程尺寸・质量
行程 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000
A 516 616 716 816 916 1016 1116 1216 1316 1416 1516 1616 1716 1816 1916 2016 2116 2216 2316
B 429 529 629 729 829 929 1029 1129 1229 1329 1429 1529 1629 1729 1829 1929 2029 2129 2229
C 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000
D 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10
E 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67
F 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26

质量（kg） 4.4 4.9 5.4 5.9 6.4 6.8 7.3 7.8 8.3 8.8 9.2 9.7 10.2 10.7 11.2 11.6 12.1 12.6 13.1

Tslot尺寸图
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4-φ6H7铰孔（内侧）基座安装部 详图
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铰孔间公差±0.02
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15

单滑块

双滑块

※如果改变原点方向，必须
　进行返厂调整，请注意。

※双滑块机型时，
 有效行程=总行程_（滑块长+滑块间距）。

Tslot

（300） 电缆中继
接头※1

A部

A部详图
3

基准面

6

尺寸图

※1
连接马达电缆以及编
码器电缆。
电缆的详细内容请参
考1-272页。

※2
进行原点复位时，滑块会移动至
ME，请注意不要与周围物品产
生干涉。

※允许负载力矩偏置基准位置位于距离滑块
工件安装位置的32mm处。

ME：机械末端
SE：行程末端

CAD图纸可以从主页下载。

www.iai-robot.co.jp

适用控制器
IF系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的型号。

名称 外观 最多可连接轴数 电源电压 控制方法 最大定位点数 参考页定位 脉冲串 程序 现场网络�※可选

SCON-CB/CGB 1

单相AC
100V/200V

● ● −

注　
根据控制器类型不同，
可选用的现场网络种类也不同。
详情请在参考页确认。

512
（现场网络规格为768） →6-101

SCON-LC/LCG 1 − − ● 512
（现场网络规格为768） →6-127

SCON-CAL/CGAL 1 ● − − 512
（现场网络规格为768） →6-137

MSCON-C 6 本机型
为现场网络专用控制器 256 →6-151

SSEL-CS 2 ● − ● 20000 →6-181

XSEL-P/Q/RA/SA 8 单相AC200V
三相AC200V − − ● 55000

（因类型而异） →6-205

二维
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IF-SA-100
■型号项目　 IF — — — 100 — — T2 — — 　

　　　　　　 系列 — 类型 — 编码器种类 — 马达种类 — 行程 — 适用控制器 — 电缆长 — 选项

I :增量型
A:�绝对型

SA1L :标准
SA2L :马达侧方
SA3L :马达朝下
SA1R :马达对侧
SA2R :马达水平对侧
SA3R :马达朝下对侧

参考下述选项表N : 无
S : 3m
M : 5m
X□□ : 指定长度

200 : 200mm

〜

2000 : 2000mm
（每 100mm）

100 : 100W

※型号项目的详细内容
　请参考第1-265页。

2-291　IF-SA-100

型号性能

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

型号 马达输出
（W）

马达
安装姿势
（注1）

最大负载质量（注2） 额定推力
（N）

行程
（mm）水平（kg） 垂直（kg）

IF-SA1 ① - ② -100- ③ -T2- ④ - ⑤

100

标准

10 水平
专用 43.0 200〜2000

（每100mm）IF-SA2 ① - ② -100- ③ -T2- ④ - ⑤ 侧方

IF-SA3 ① - ② -100- ③ -T2- ④ - ⑤ 朝下

200 〜 2000
（每 100mm）

1750

记号说明　①马达安装方向（L：标准、R：对侧）　②编码器种类　③行程　④电缆长　⑤选项 （单位为mm/s）

④电缆长

⑤选项

※带滚珠保持机构导轨（RT）与W滑块（W）无法同时使用，请注意。

P
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选型
注意

（注1）马达安装姿势的详细内容请参考1-349页。
（注2）负载质量是在加速度0.3G条件下动作时的值。
（注3）如果追加蠕变传感器与原点限位传感器，因机械结构限制，马达安装方向

决定了传感器安装侧，请注意。（详细内容参考1-349页）
（※）选择双滑块时的动态允许负载力矩、负载伸出长请参考1-337页。

驱动轴规格

项目 内容
重复定位精度 ±0.08mm
驱动方式 同步带
空转值 0.1mm以下
动态允许负载力矩（※）Ma：32.9N･m　Mb：47.0N･m　Mc：76.8N･m
基座 材质：铝　表面白色耐酸铝处理
适用环境温度・湿度 0〜 40℃、85％ RH以下�（无结露）

②编码器种类 /③行程阵容

③行程
（mm）

②编码器种类 ③行程
（mm）

②编码器种类
增量型 绝对型 增量型 绝对型

200 ⃝ ⃝ 1200 ⃝ ⃝
300 ⃝ ⃝ 1300 ⃝ ⃝
400 ⃝ ⃝ 1400 ⃝ ⃝
500 ⃝ ⃝ 1500 ⃝ ⃝
600 ⃝ ⃝ 1600 ⃝ ⃝
700 ⃝ ⃝ 1700 ⃝ ⃝
800 ⃝ ⃝ 1800 ⃝ ⃝
900 ⃝ ⃝ 1900 ⃝ ⃝

1000 ⃝ ⃝ 2000 ⃝ ⃝
1100 ⃝ ⃝

※不附带控制器。

名称 型号 参考页 SA1L/2L/3L SA1R/2R/3R
AQ封圈 AQ →2-615 ⃝
蠕变传感器 C →2-616 ⃝ ⃝
蠕变传感器对侧安装 CL →2-616 ⃝ ⃝
原点限位传感器 L →2-627 ⃝ ⃝
原点限位传感器对侧安装 LL →2-627 ⃝ ⃝
反原点规格 NM →2-631 ⃝
带滚珠保持机构导轨 RT →2-633 ⃝
双滑块规格 W →2-636 ⃝

・参考负载伸出长/Ma、Mb、Mc方向 450mm以下
（※）基准额定寿命为10,000km时的值。行走寿命因运行条件、安装状态不同而发生变化。�

请在1-328页确认行走寿命。

T2 : SCON
� �MSCON
� �SSEL
  XSEL-P/Q
  XSEL-RA/SA

※吊顶姿势安装使用时，根据机种
不同，有不同的使用限制。�
详细内容请参考1-345页。

※标准为柔性电缆。
※维护保养用电缆请参考1-272页。

种类 电缆记号

标准型 S（3m）
M（5m）

指定长度

X06（6m）�〜 X10（10m）

X11（11m）〜 X30（30m）

小型
同步带型

本体宽
90
mm

100
W

技术资料

▲

1-323
特规对应

▲

1-357

水 平
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直
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IF-SA-100　2-292

Tslot尺寸图

7.
3

4.5
4.

3
1.5

φ11

5
1

φ7

※如果改变原点方向，需要   
 返厂进行调整，请注意。
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F-7穿孔、Φ11深沉孔深1
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104-M6深20

B

50

4-φ6H7铰孔（内侧）基座安装部 详图
10

0
90 80

95

137

98 16
9

71

90
70

45 45
10 10

4-M6深20
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15

单滑块

双滑块

Tslot

（300）

※双滑块机型时，
 有效行程=总行程_（滑块长+滑块间距）。

2-φ6H7铰孔深10

2-φ6H7铰孔深10
铰孔间公差±0.02

电缆中继
接头※1

A部

A部详图
3

基准面

6

尺寸图

※1
连接马达电缆以及编�
码器电缆。
电缆的详细内容�
请参考1-272页。

※2
进行原点复位时，滑块会移动至
ME，请注意不要与周围物品产
生干涉。

■各行程尺寸・质量
行程 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000
A 516 616 716 816 916 1016 1116 1216 1316 1416 1516 1616 1716 1816 1916 2016 2116 2216 2316
B 429 529 629 729 829 929 1029 1129 1229 1329 1429 1529 1629 1729 1829 1929 2029 2129 2229
C 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000
D 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10
E 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67
F 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26

质量（kg） 4.6 5.1 5.6 6.1 6.6 7.0 7.5 8.0 8.5 9.0 9.4 9.9 10.4 10.9 11.4 11.8 12.3 12.8 13.3

※允许负载力矩偏置基准位置位于距离滑块工件安装位置的32mm处。

ME：机械末端
SE：行程末端

CAD图纸可以从主页下载。

www.iai-robot.co.jp

适用控制器
IF系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的型号。

名称 外观 最多可连接轴数 电源电压 控制方法 最大定位点数 参考页定位 脉冲串 程序 现场网络�※可选

SCON-CB/CGB 1

单相AC
100V/200V

● ● −

注　
根据控制器类型不同，
可选用的现场网络种类也不同。
详情请在参考页确认。

512
（现场网络规格为768） →6-101

SCON-LC/LCG 1 − − ● 512
（现场网络规格为768） →6-127

SCON-CAL/CGAL 1 ● − − 512
（现场网络规格为768） →6-137

MSCON-C 6 本机型
为现场网络专用控制器 256 →6-151

SSEL-CS 2 ● − ● 20000 →6-181

XSEL-P/Q/RA/SA 8 单相AC200V
三相AC200V − − ● 55000

（因类型而异） →6-205

二维
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2-293　IF-MA-200

IF-MA-200
■型号项目　 IF — — — 200 — — T2 — — 　

　　　　　　 系列 — 类型 — 编码器种类 — 马达种类 — 行程 — 适用控制器 — 电缆长 — 选项

I :增量型
A:�绝对型

MA1L :标准
MA2L :马达侧方
MA3L :马达朝下
MA1R :马达对侧
MA2R :马达水平对侧
MA3R :马达朝下对侧

参考下述选项表N : 无
S : 3m
M : 5m
X□□ : 指定长度

200 : 200mm

〜

2500 : 2500mm
（每 100mm）

200 : 200W

※型号项目的详细内容
　请参考第1-265页。

型号性能

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

型号 马达输出
（W）

马达
安装姿势
（注1）

最大负载质量（注2） 额定推力
（N）

行程
（mm）水平（kg） 垂直（kg）

IF-MA1 ① - ② -200- ③ -T2- ④ - ⑤

200

标准

20 水平
专用 85.7 200〜2500

（每100mm）IF-MA2 ① - ② -200- ③ -T2- ④ - ⑤ 侧方

IF-MA3 ① - ② -200- ③ -T2- ④ - ⑤ 朝下

200 〜 2500
（每 100mm）
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记号说明　①马达安装方向（L：标准、R：对侧）　②编码器种类　③行程　④电缆长　⑤选项 （单位为mm/s）

④电缆长

⑤选项

P

O I N T

 

选型
注意

（注1）马达安装姿势的详细内容请参考1-349页。
（注2）负载质量是在加速度0.3G条件下动作时的值。
（注3）如果追加蠕变传感器与原点限位传感器，因机械结构限制，马达安装方向

决定了传感器安装侧，请注意。（详细内容参考1-349页）
（※）选择双滑块时的动态允许负载力矩、负载伸出长请参考1-337页。

驱动轴规格

项目 内容
重复定位精度 ±0.08mm
驱动方式 同步带
空转值 0.1mm以下
动态允许负载力矩（※）Ma：81.0N･m　Mb：116N･m　Mc：189N･m
基座 材质：铝　表面白色耐酸铝处理
适用环境温度・湿度 0〜 40℃、85％ RH以下�（无结露）

②编码器种类 /③行程阵容

③行程
（mm）

②编码器种类 ③行程
（mm）

②编码器种类
增量型 绝对型 增量型 绝对型

200 ⃝ ⃝ 1400 ⃝ ⃝
300 ⃝ ⃝ 1500 ⃝ ⃝
400 ⃝ ⃝ 1600 ⃝ ⃝
500 ⃝ ⃝ 1700 ⃝ ⃝
600 ⃝ ⃝ 1800 ⃝ ⃝
700 ⃝ ⃝ 1900 ⃝ ⃝
800 ⃝ ⃝ 2000 ⃝ ⃝
900 ⃝ ⃝ 2100 ⃝ ⃝

1000 ⃝ ⃝ 2200 ⃝ ⃝
1100 ⃝ ⃝ 2300 ⃝ ⃝
1200 ⃝ ⃝ 2400 ⃝ ⃝
1300 ⃝ ⃝ 2500 ⃝ ⃝

※不附带控制器。

名称 型号 参考页 MA1L/2L/3L MA1R/2R/3R
AQ封圈 AQ →2-615 ⃝
蠕变传感器 C →2-616 ⃝ ⃝
蠕变传感器对侧安装 CL →2-616 ⃝ ⃝
原点限位传感器 L →2-627 ⃝ ⃝
原点限位传感器对侧安装 LL →2-627 ⃝ ⃝
反原点规格 NM →2-631 ⃝
带滚珠保持机构导轨 RT →2-633 ⃝
双滑块规格 W →2-636 ⃝

・参考负载伸出长/Ma、Mb、Mc方向 600mm以下
（※）基准额定寿命为10,000km时的值。行走寿命因运行条件、安装状态不同而发生变化。�

请在1-328页确认行走寿命。

T2 : SCON
� �MSCON
� �SSEL
  XSEL-P/Q
  XSEL-RA/SA

※吊顶姿势安装使用时，根据机种
不同，有不同的使用限制。�
详细内容请参考1-345页。

※标准为柔性电缆。
※维护保养用电缆请参考1-272页。

种类 电缆记号

标准型 S（3m）
M（5m）

指定长度

X06（6m）�〜 X10（10m）

X11（11m）〜 X30（30m）

中型
同步带型

本体宽
120

mm
200

W

技术资料

▲

1-323
特规对应

▲

1-357

水 平

侧立

垂 

直

吊顶
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IF-MA-200　2-294
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※如果改变原点方向，需要 
 返厂进行调整，请注意。

Tslot尺寸图
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Tslot ※双滑块机型时，
 有效行程=总行程_（滑块长+滑块间距）。

2-φ8H7铰孔深10

电缆中继
接头※1

（300）

A部

A部详图
5

基准面

6

尺寸图

※1
连接马达电缆以及编
码器电缆。
电缆的详细内容请参
考1-272页。

※2
进行原点复位时，滑块会移动至
ME，请注意不要与周围物品产
生干涉。

■各行程尺寸・质量
行程 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
A 578 678 778 878 978 1078 1178 1278 1378 1478 1578 1678 1778 1878 1978 2078 2178 2278 2378 2478 2578 2678 2778 2878
B 473 573 673 773 873 973 1073 1173 1273 1373 1473 1573 1673 1773 1873 1973 2073 2173 2273 2373 2473 2573 2673 2773
C 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
D 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12
E 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211
F 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30

质量（kg） 7.7 8.5 9.3 10.0 10.8 11.6 12.4 13.2 14.0 14.8 15.6 16.4 17.2 17.9 18.7 19.5 20.3 21.1 21.9 22.7 23.5 24.3 25.1 25.8

※允许负载力矩偏置基准位置位于距离滑块工件安装位置的39.5mm处。

ME：机械末端
SE：行程末端

CAD图纸可以从主页下载。

www.iai-robot.co.jp

适用控制器
IF系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的型号。

名称 外观 最多可连接
轴数 电源电压 控制方法 最大定位点数 参考页定位 脉冲串 程序 现场网络�※可选

SCON-CB/CGB 1

单相AC
100V/200V

● ● −

注　
根据控制器类型不同，
可选用的现场网络种类也不同。
详情请在参考页确认。

512
（现场网络规格为768） →6-101

SCON-LC/LCG 1 − − ● 512
（现场网络规格为768） →6-127

SCON-CAL/CGAL 1 ● − − 512
（现场网络规格为768） →6-137

MSCON-C 6 本机型
为现场网络专用控制器 256 →6-151

SSEL-CS 2 ● − ● 20000 →6-181

XSEL-P/Q/RA/SA 8 单相AC200V
三相AC200V − − ● 55000

（因类型而异） →6-205

二维
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2-295　IF-MA-400

IF-MA-400
■型号项目　 IF — — — 400 — — T2 — — 　

　　　　　　 系列 — 类型 — 编码器种类 — 马达种类 — 行程 — 适用控制器 — 电缆长 — 选项

I :增量型
A:�绝对型

MA1L :标准
MA2L :马达侧方
MA3L :马达朝下
MA1R :马达对侧
MA2R :马达水平对侧
MA3R :马达朝下对侧

参考下述选项表N : 无
S : 3m
M : 5m
X□□ : 指定长度

200 : 200mm

〜

2500 : 2500mm
（每 100mm）

400 : 400W

※型号项目的详细内容
　请参考第1-265页。

型号性能

■导程与负载质量 ■行程与最高速度

型号 马达输出
（W）

马达
安装姿势
（注1）

最大负载质量（注2） 额定推力
（N）

行程
（mm）水平（kg） 垂直（kg）

IF-MA1 ① - ② -400- ③ -T2- ④ - ⑤

400

标准

40 水平
专用 171.5 200〜2500

（每100mm）IF-MA2 ① - ② -400- ③ -T2- ④ - ⑤ 侧方

IF-MA3 ① - ② -400- ③ -T2- ④ - ⑤ 朝下

200 〜 2500
（每 100mm）

1750

记号说明　①马达安装方向（L：标准、R：对侧）　②编码器种类　③行程　④电缆长　⑤选项 （单位为mm/s）

④电缆长

⑤选项

P

O I N T

 

选型
注意

（注1）马达安装姿势的详细内容请参考1-349页。
（注2）负载质量是在加速度0.3G条件下动作时的值。
（注3）如果追加蠕变传感器与原点限位传感器，因机械结构限制，马达安装方向

决定了传感器安装侧，请注意。（详细内容参考1-349页）
（※）选择双滑块时的动态允许负载力矩、负载伸出长请参考1-337页。

驱动轴规格

项目 内容
重复定位精度 ±0.08mm
驱动方式 同步带
空转值 0.1mm以下
动态允许负载力矩（※）Ma：81.0N･m　Mb：116N･m　Mc：189N･m
基座 材质：铝　表面白色耐酸铝处理
适用环境温度・湿度 0〜 40℃、85％ RH以下�（无结露）

②编码器种类 /③行程阵容

③行程
（mm）

②编码器种类 ③行程
（mm）

②编码器种类
增量型 绝对型 增量型 绝对型

200 ⃝ ⃝ 1400 ⃝ ⃝
300 ⃝ ⃝ 1500 ⃝ ⃝
400 ⃝ ⃝ 1600 ⃝ ⃝
500 ⃝ ⃝ 1700 ⃝ ⃝
600 ⃝ ⃝ 1800 ⃝ ⃝
700 ⃝ ⃝ 1900 ⃝ ⃝
800 ⃝ ⃝ 2000 ⃝ ⃝
900 ⃝ ⃝ 2100 ⃝ ⃝

1000 ⃝ ⃝ 2200 ⃝ ⃝
1100 ⃝ ⃝ 2300 ⃝ ⃝
1200 ⃝ ⃝ 2400 ⃝ ⃝
1300 ⃝ ⃝ 2500 ⃝ ⃝

※不附带控制器。

名称 型号 参考页 MA1L/2L/3L MA1R/2R/3R
AQ封圈 AQ →2-615 ⃝
蠕变传感器 C →2-616 ⃝ ⃝
蠕变传感器对侧安装 CL →2-616 ⃝ ⃝
原点限位传感器 L →2-627 ⃝ ⃝
原点限位传感器对侧安装 LL →2-627 ⃝ ⃝
反原点规格 NM →2-631 ⃝
带滚珠保持机构导轨 RT →2-633 ⃝
双滑块规格 W →2-636 ⃝

・参考负载伸出长/Ma、Mb、Mc方向 600mm以下
（※）基准额定寿命为10,000km时的值。行走寿命因运行条件、安装状态不同而发生变化。�

请在1-328页确认行走寿命。

T2 : SCON
� �SSEL
  XSEL-P/Q
  XSEL-RA/SA

※吊顶姿势安装使用时，根据机种
不同，有不同的使用限制。�
详细内容请参考1-345页。

※标准为柔性电缆。
※维护保养用电缆请参考1-272页。

种类 电缆记号 标准 附带LS

标准型 S（3m） ⃝
M（5m） ⃝

指定长度

X06（6m）�� 〜 X10（10m） ⃝ ⃝

X11（11m）� 〜 X30（30m） ⃝ ⃝

中型
同步带型

本体宽
120

mm
400

W

技术资料

▲

1-323
特规对应

▲

1-357

水 平

侧立

垂 

直

吊顶
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IF-MA-400　2-296

4-M6深20

50
120

F-9穿孔、Φ16深沉孔深1

4-M8深20
70
90

120

60 60

15
25

15
25

112 E
B

D×200P

70

基座安装部 详图 4-φ8H7铰孔（内侧）

13
4

12
0

10
6

2-φ8H7铰孔深10
铰孔间公差±0.02 110

177

20
8.

512
2.

5
86

10
6

12
0

13
4

70
90

120
15
25

15
25

60 604-M8深20 4-M6深20

最小间距55

M.E.※235.5原点

10
95C

A
M.E. S.E.

117.5 12010
10

120

79 82

22

双滑块

单滑块

φ16

φ9

1
6

※如果改变原点方向，需要
　返厂进行调整，请注意。
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2-φ8H7铰孔深10

电缆中继
接头※1

（300）

※双滑块机型时，
 有效行程=总行程_（滑块长+滑块间距）。

A部

A部详图
5

基准面

6

尺寸图

※1
连接马达电缆以及编
码器电缆。
电缆的详细内容请参
考1-272页。

※2
进行原点复位时，滑块会移动至
ME，请注意不要与周围物品产
生干涉。

■各行程尺寸・质量
行程 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
A 578 678 778 878 978 1078 1178 1278 1378 1478 1578 1678 1778 1878 1978 2078 2178 2278 2378 2478 2578 2678 2778 2878
B 473 573 673 773 873 973 1073 1173 1273 1373 1473 1573 1673 1773 1873 1973 2073 2173 2273 2373 2473 2573 2673 2773
C 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
D 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12
E 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211 111 211
F 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30

质量（kg） 8.2 9.0 9.8 10.5 11.3 12.1 12.9 13.7 14.5 15.3 16.1 16.9 17.7 18.4 19.2 20.0 20.8 21.6 22.4 23.2 24.0 24.8 25.6 26.3

※允许负载力矩偏置基准位置位于距离滑块工件安装位置的39.5mm处。

ME：机械末端
SE：行程末端

CAD图纸可以从主页下载。

www.iai-robot.co.jp

适用控制器
IF系列的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的型号。

名称 外观 最多可连接轴数 电源电压 控制方法 最大定位点数 参考页定位 脉冲串 程序 现场网络�※可选

SCON-CB/CGB 1
单相
AC200V

● ● −

注　
根据控制器类型不同，
可选用的现场网络种类也不同。
详情请在参考页确认。

512
（现场网络规格为768） →6-101

SCON-LC/LCG 1 − − ● 512
（现场网络规格为768） →6-127

SSEL-CS 2 单相AC
100V/200V ● − ● 20000 →6-181

XSEL-P/Q/RA/SA 8 单相AC200V
三相AC200V − − ● 55000

（因类型而异） →6-205

二维


