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2022年 6月 

 
販売部 営業支援課 

 

PCON-CY/SE 替换为 PCON-CYB的注意事项 
 

替换时请务必注意以下内容。 

 

 

● 因 PCON-CY/SE即将停产，替换型号为 PCON-CYB。 

 

（停产）  （替换型号） 

PCON-CY/SE 
 

PCON-CYB 

 

● 控制器尺寸不同。 

  ・外形尺寸 

   安装孔位置不同（有螺丝固定的方式、也有 DIN 轨的安装方式。） 

   

● PIO针脚定义不同。 

 

● PIO的绝缘方式不同。（光耦合器 → 非绝缘） 

 

● 电源・急停接线不同。 

 

● 参数文件、备份文件不互通。 

< PCON-CY/SE ⇒ PCON-CYB数据互换性 > 

IA-OS： 位置数据/OK 参数/NG  批量传送/NG 

RCPC： 位置数据/OK 参数/NG  批量传送/NG 

TB-02/03： 全部 NG 

 

 

 

 

 

 

 

 

💡关于各注意点的详细介绍请查看下一页。 
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1．外形尺寸・安装尺寸 

请注意 PCON-CY/SE和 PCON-CYB安装上不可互换。 

安装尺寸不同。CYB可以选择 DIN轨安装方式。 

 
 

 

  

PCON-CY/SE 

PCON-CYB 
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2．通用规格 

PCON-CY/SE与 PCON-CYB的各项规格数据比较。 

 

表 2-1 通用规格比较表 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

20P、28P

28SP、35P
42P、56P

28P

高输出设定无效 最大 2.2A

高输出设定有效 额定 3.5A / 最大 4.2A

螺丝固定式 35W×178.5H×69.6D

DIN规固定式 35W×185H×78.1D

频率10～57Hz　/　振幅：0.075mm、
频率57～150Hz　/　加速度9.8m/s2、

XYZ各方向　测试时间：10分　测试次数：10次

保存环境温度

外形尺寸

IP20

SV（绿）…伺服ON状态、   ALM（红）…报警状态

通过向电源连接件的专用端子(BKRL)通入DC24V  150mA电流解除刹车

LED 显示（位于正面面板）

电磁刹车强制解除开关

0～40℃

5%RH～85%RH（无冻结、无结露）

请参考使用说明书[1.5 使用环境]

本体

35W×178.5H×68.1D（mm）

螺丝固定式 ：230g以下

DIN规固定式 ：265g以下

自然空冷

XYZ各方向 10~57Hz:单侧振幅0.035mm（连续） 0.075mm（断续）
57~150Hz : 4.9m/sz（连续）  9.8m/sz（断续）

-10～65℃

300g以下

RCP2、RCP3

马达控制方式

备份存储

动作模式

自然空冷

质量

不支持现场网络规格

PIO规格
外部接口

9.6W

DC24V　绝缘 4点输入／6点输出

不支持

RS-485：1CH(Modbus协议RTU/ASCII基准)　速度：9.6～115.2Kbps

-

增量型规格 800Pulse/rev

驱动轴电缆：20m以下

弱磁矢量控制

不支持

串行通信接口（SIO接口）

DC24V 未绝缘 8点输入／8点输出

RS-485：1CH(Modbus协议RTU/ASCII基准)　速度：9.6～115.2Kbps

RCP4、RCP5、RCP6

冲击电流

发热量

电缆长
马达・编码器电缆长

PIO电缆长

适用编码器

5W

8W

8.3A

弱磁矢量控制

驱动轴电缆：20m以下

增量型编码器　分辨率 800pulse/rev
免电池绝对型编码器　分辨率 800pulse/rev

免电池绝对型编码器   分辨率 8192pulse/rev

最大5m 最大10m

PCON-CY
PCON-SE

PCON-CYB

0.4A

1.2A
负荷电流控制侧
（含消耗电流）

马达种类

马达种类 35P 、 42P
42SP、56P

RCP2
RCP3

RCP4
RCP5
RCP6

最大 1.0A

1 轴

DC24V±10%

项目

控制轴数

电源电压

不支持

1 轴

DC24V±10%

最大 1.0A

最大 2.2A

联机软件、触摸屏示教器

定位模式

数据设定，输入方式

冷却方式

适用环境

适用环境温度

适用环境湿度

适用环境

非挥发性存储器
(写入次数无限制)

-20～70℃（电池除外）

保护等级

耐振性

联机软件、触摸屏示教器

非挥发性存储器
（写入次数10万次）

通过向电源连接件的专用端子(BKRL)通入DC24V  150mA电流解除刹车

SV（绿）…伺服ON状态、   ALM（红）…报警状态

定位指令
定位点数　PCON-CY・・・3点
定位点数　PCON-SE・・・64点

定位点数 最多64点
定位点数通过选择的PIO模式与参数修改。

定位模式

0～40℃

85%RH以下（无结露）

请参考使用说明书[３.１ 使用环境]

IP20
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3．串行通信控制 

PCON-CY/SE与 PCON-CYB的串行通信接口都是 RS-485。 

※如果使用 RCM-GW网关或 ROBONET控制 PCON-CY/SE，无法置换成 CYB。 

请连同网关单元一起替换。 

 

4．电源・急停接线 

PCON-CY/SE 与 PCON-CYB的电源、急停接线不同。 

 

图 4-1 电源・急停接线示例 

 
 

  

PCON-CY/SE 

PCON-CYB 
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5．I/O 接线与 PIO模式 

I/O的接线和各动作模式的信号配置（针脚分配）存在差异。 

 

表 5-1. PCON-CYB的I/O信号 

 
注） 上述记号中带＊的为常闭信号。  

PM1～PM8在发生报警时，变为报警代码的二进制输出。 

注1 除PIO模式1以外，可通过参数No.149的设定切换PZONE与ZONE1。 

注2 对增量型规格，（ ）内的信号在原点复位完成前有效（但是ALM1〜8除外）。 

注3  PIO模式3或模式4的针脚编号13、14根据参数No.186的设定， 

可以在PE＊或LS＊信号中切换。 
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表 5-2. PCON-CY/SE 的 I/O信号 
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6．马达・编码器线缆 

 

◆规格 

由于控制器侧的马达电缆和编码器电缆的连接方式不同，必须要更换电缆。 

或者，也可以另外购买下述转换用接头和线缆，则可以继续使用原有马达·编码器电缆。 

 

◆马达、编码器线缆的更换方法 

如要继续使用原马达·编码器的线缆，请准备如下转换用零部件。 

・转换单元 （型号：JCN-MPG-PCA） 

・转换用线缆 （型号：CB-PACA-CNB□□□（※1）） 

  ※1 □□□代表电缆长度。（例：002 → 0.2m） 

  ※ 非0.2m长度的电缆作为特规处理。 

 

 

图 6.1 转换盒（JCN-MPG-PCA）外形图和各部份名称 

 
 

图 6.2 转换线缆（CB-PACA-CNB）的外形图

 
  

驱动轴侧 

编码器接口 

马达接口 

马达・编码器接口 

控制器侧 

35 23 

5
0
 

转换单元测 控制器侧 
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图 6.3 替换示意图 

◆接线示意图 

 
 

 

 

 

  

CB-RCP2-PA□□□（-RB） 

CB-RCP2-MA□□□ 

CB-RCP2-PA□□□（-RB） 

CB-RCP2-MA□□□ 

PCON-CY/SE 

PCON-CYB 

JCN-MPG-PCA 

驱动轴 

驱动轴 
CB-PACA-CNB002 

替换为 PCON-CYB 
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7．各种内部数据 

参数 

参数不可互换。 

购买控制器时，需适配设定连接的驱动轴的参数。 

 

 

8．数据输入设备（示教器、联机软件） 

（1）可以连接PCON-CYB 的示教器型号 

・ TB-02（推荐型号）・TB-03 ・TB-01 ・CON-PTA-C ・CON-T 

                

     图 8-1 TB-02 

     
 

 

（2）持有联机软件的用户 

如需升级软件请在IAI的官网，只需登录使用的软件序列号就可以免费升级。 

如果使用的电脑软件无法连接ACON-CYB的话，请升级到最新的软件。 

 

・ IA-OS(推荐软件) 
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９．性能、功能的提升 

（1）可以对应 RCP免电池绝对型系列的编码器。 

（2）支持移动距离统计功能，方便确认维护保养时机 

（3）可以选择 DIN轨安装 

（4）支持基准位置移动功能（仅限免电池绝对型机型） 

（5）丰富的监视功能 

 

 

各功能的详细介绍请参考 2022年第 8册目录 217页。 

 

 

 

10．联系方式 

若有疑问，请联系本公司，联系方式如下所示。 

 
 

 

 

 

 

 

 

以上，感谢支持。 

 


