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控制器内置型

1　控制器内置型

控制器内置型



滑块型 联轴器型  宽 58mm ERC2-SA6C

   宽 68mm ERC2-SA7C

拉杆型 标准型  宽 58mm  ERC2-RA6C

   宽 68mm  ERC2-RA7C

 导杆型 单导杆型 宽 58mm ERC2-RGS6C

   宽 68mm ERC2-RGS7C

  双导杆型 宽 58mm ERC2-RGD6C

   宽 68mm ERC2-RGD7C 
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选择时的
注意事项

（1） 随着行程加长，则由于滚珠丝杆的危险转数的影响，最高速度会降低。 
请根据以下的驱动轴规格表，确认所需行程的最高速度。

（2） 由于 ERC2 系列是使用脉冲马达，所以高速状态下可搬重量会降低。 
请根据右侧的速度与可搬重量关系图，确认所需速度的可搬重量。

（3） 可搬重量是以 0.3G 加速度（导程 3 与垂直动作为 0.2G）下进行运转时的值。 
上述值是加速度的上限值。

ERC2-SA6C  
控制器内置型　滑块型　本体宽度 58mm　脉冲马达　联轴器型

■型号项目 ERC2 ─ SA6C ─ I ─ PM ─ ─ ─ ─ ─

系列 ─ 类型 ─ 编码器种类 ─ 马达种类 ─ 导程 ─ 行程 ─ I/O 类型 ─ 电缆长度 ─ 选项

I ：增量型规格 PM ：脉冲马达 12 ：12mm 50 ：50mm NP ： PIO N ：无 P ：1m
S ：3m M ：5m
X □□：指定长度

W □□：双向接头电缆

R □□：机械电缆

RW □□：机械双向接头电缆

B ：刹车

6 ：6mm

～

 (NPN) 型 NM ：反原点规格

3 ：3mm 600 ：600mm PN ： PIO

（每 50mm 一档进行设定）  (PNP) 型

※型号项目的内容请参阅序言的第 25 页。 SE ： SIO 型

特殊长度

双向接头

种类 标准价格电缆符号

标准型

机械电缆

双向接头

机械电缆

P（1m）

S（3m）

M（5m）

X06（6m） ～ X10（10m）

W01（1m） ～ W03（3m）

W04（4m） ～ W05（5m）

W06（6m） ～ W10（10m）

R01（1m） ～ R03（3m）

R04（4m） ～ R05（5m）

R06（6m） ～ R10（10m）

RW01（1m） ～ RW03（3m）

RW04（4m） ～ RW05（5m）

RW06（6m） ～ RW10（10m）

–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–

<  > 内表示 SE 型的情况。

※保养用电缆请参阅 364 页。

■速度与可搬重量的关系图
由于脉冲马达本身的特性，当 ERC2 系列的速度提
高时，可搬重量会随之降低。请根据下表，确认所
希望的速度与可搬重量是否满足要求。

3　ERC2-SA6C
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①行程 / ② I/O 类型区分价格表（标准价格） ③电缆长度价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–

①  行程

 (mm)
SA6C

型号符号

②  I /O 类型

NP/PN
 50
 100
 150
 200
 250
 300
 350
 400
 450
 500
 550
 600

SE

内容项目

滚珠丝杆φ10mm 滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm 以下

Ma ：38.3N•m Ｍ b ：54.7N•m Ｍ c ：81.0N•m
Ma ：8.9N•m　Mb ：12.7N•m　Mc ：18.6N•m
Ma 方向 150mm 以下　Mb•Mc 方向 150mm 以下

0 ～ 40℃，85%RH 以下（无凝露）

驱动方式

重复定位精度

空转

静态允许力矩

允许负载力矩（※）

负载伸出长度

使用环境温度 •湿度

名称 参照页 标准价格选项符号

B
NM

刹车

反原点规格
→ P437
→ P442

–
–

6 12 ～ 3ERC2-SA6C-I-PM-6- ① - ② - ③ - ④

符号说明　 ① 行程　 ② I/O类型　 ③ 电缆长度　 ④ 选项 （单位为 mm/s）

驱动轴规格

导程

（mm）

12

3

水平（kg）

～ 6

12

垂直（kg）

最大可搬重量（注 1）
型号

～ 1.5

～ 6

行程

（mm）

行程

导程

50 ～ 550
（每 50mm）

600
（mm）

600 515

300 255

150 125

12

6

3

ERC2-SA6C-I-PM-12- ① - ② - ③ - ④

ERC2-SA6C-I-PM-3- ① - ② - ③ - ④

50 ～ 600
（每 50mm）

■导程与可搬重量 ■行程与最高速度（注 1）速度提高，则最大可搬重量会降低，所以请加以注意。

Ma Mb Mc Ma Mc
L

L

容许负载力矩方向

（※）5,000km 行驶寿命时。
负载伸出长度

技术资料 P.451
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ERC2　电缸

CAD 图纸可从主页下载。 www.iai-robot.co.jp 特规对应的介绍 P.343

ERC2-SA6C-I-PM-□-□-PN-□-□

本型号支持 
大量应用于 
海外的 PNP 
规格 I/O。
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尺寸图

I/O 类型

行程 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600
L
A
B
N
S

重量 (kg)
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1
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1
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2.0
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6

16
3.3

902
760
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6

16
3.4

■按行程区分尺寸 •重量

I/O 类型（控制器内置型）

2维
CAD
2维

CAD
※对于反原点规格，马达侧的尺寸（从 ME 到原点的距离）

与反马达侧的尺寸相反。

ERC2-SA6C　4

ERC2 系列的内置控制器，根据外部输入输出（I/O）的种类不同，可从以下 3 种中进行选择。

PIO 型 
（NPN 规格）

16

最大 2ADC24V

最多可进行 
16 点定位的 
简易控制型

ERC2-SA6C-I-PM-□-□-NP-□-□

－

ERC2-SA6C-I-PM-□-□-SE-□-□
连接现场网络 

专用型 
（使用网关组件）

SIO 型 64

名称 外观 电源容量输入电源最大定位点数特征型号 标准价格 参照页

→ P355



ERC2　电缸

控
制
器 

内
置
型

滑
块
型

拉
杆
型

平
台 

臂
杆/

扁
平

夹
爪/ 

旋
转
型

无
尘
室 

专
用
型

防
滴
型

控
制
器

联
轴
器C
直
接D
折
返R

脉冲马达

20P
脉冲马达

28P
脉冲马达

35P
脉冲马达

42P
脉冲马达

56P
脉冲马达

86P
伺服马达

10W
伺服马达

20W
伺服马达

30W
伺服马达

60W
伺服马达

100W
伺服马达

150W
伺服马达

750W

ERC2-SA7C  
控制器内置型　滑块型　本体宽度 68mm　脉冲马达　联轴器型

■型号项目 ERC2 ─ SA7C ─ I ─ PM ─ ─ ─ ─ ─

系列 ─ 类型 ─ 编码器种类 ─ 马达种类 ─ 导程 ─ 行程 ─ I/O 类型 ─ 电缆长度 ─ 选项

I ：增量型规格 PM ：脉冲马达 16 ：16mm 50 ：50mm NP ： PIO N ：无 P ：1m
S ：3m M ：5m
X □□：指定长度

W □□：双向接头电缆

R □□：机械电缆

RW □□：机械双向接头电缆

B ：刹车

8 ：8mm

～

 (NPN) 型 NM ：反原点规格

4 ：4mm 600 ：600mm PN ： PIO

（每 50mm 一档进行设定）  (PNP) 型

※型号项目的内容请参阅序言的第 25 页。 SE ： SIO 型

P
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选择时的
注意事项

（1） 随着行程加长，则由于滚珠丝杆的危险转数的影响，最高速度会降低。 
请根据以下的驱动轴规格表，确认所需行程的最高速度。

（2） 由于 ERC2 系列是使用脉冲马达，所以高速状态下可搬重量会降低。 
请根据右侧的速度与可搬重量关系图，确认所需速度的可搬重量。

（3） 可搬重量是以 0.3G 加速度（导程 4 与垂直动作为 0.2G）下进行运转时的值。 
上述值是加速度的上限值。

特殊长度

双向接头

种类 标准价格电缆符号

标准型

机械电缆

双向接头

机械电缆

P（1m）

S（3m）

M（5m）

X06（6m） ～ X10（10m）

W01（1m） ～ W03（3m）

W04（4m） ～ W05（5m）

W06（6m） ～ W10（10m）

R01（1m） ～ R03（3m）

R04（4m） ～ R05（5m）

R06（6m） ～ R10（10m）

RW01（1m） ～ RW03（3m）

RW04（4m） ～ RW05（5m）

RW06（6m） ～ RW10（10m）

–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–

※保养用电缆请参阅 364 页。

Ma Mb Mc Ma Mc
L

L

容许负载力矩方向

负载伸出长度

■速度与可搬重量的关系图
由于脉冲马达本身的特性，当 ERC2 系列的速度提
高时，可搬重量会随之降低。请根据下表，确认所
希望的速度与可搬重量是否满足要求。
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①行程 / ② I/O 类型区分价格表（标准价格） ③电缆长度价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

内容项目

滚珠丝杆φ12mm 滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm 以下

Ma ：63.0N•m Ｍ b ：90.0N•m Ｍ c ：132.5N•m
Ma ：13.8N•m　Mb ：19.7N•m　Mc ：29.0N•m
Ma 方向 150mm 以下　Mb•Mc 方向 150mm 以下

0 ～ 40℃，85%RH 以下（无凝露）

驱动方式

重复定位精度

空转

静态允许力矩

允许负载力矩（※）

负载伸出长度

使用环境温度 •湿度

名称 参照页 标准价格选项符号

B
NM

刹车

反原点规格
→ P437
→ P442

–
–

8 ～ 20 ～ 5ERC2-SA7C-I-PM-8- ① - ② - ③ - ④

符号说明　 ① 行程　 ② I/O类型　 ③ 电缆长度　 ④ 选项 （单位为 mm/s）※＜ ＞内是垂直使用时的数据

驱动轴规格

导程

（mm）

16

4

水平（kg）

～ 10

20

垂直（kg）

最大可搬重量（注 1）
型号

～ 2.5

～ 10

行程

（mm）

行程

导程

50 ～ 550
（每 50mm）

450〈400〉

250

125

16

8

4

ERC2-SA7C-I-PM-16- ① - ② - ③ - ④

ERC2-SA7C-I-PM-4- ① - ② - ③ - ④

50 ～ 600
（每 50mm）

■导程与可搬重量 ■行程与最高速度（注 1）速度提高，则最大可搬重量会降低，所以请加以注意。

–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–

①  行程

 (mm)
SA7C

型号符号

②  I /O 类型

NP/PN
 50
 100
 150
 200
 250
 300
 350
 400
 450
 500
 550
 600

SE

技术资料 P.451

（※）5,000km 行驶寿命时。
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ERC2　电缸

CAD 图纸可从主页下载。 www.iai-robot.co.jp 特规对应的介绍 P.343

ERC2-SA7C-I-PM-□-□-PN-□-□

本型号支持 
大量应用于 
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尺寸图

I/O 类型

行程 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600
L
A
B
N
S

重量 (kg)

374.5
230
30
1
6

3.1

424.5
280
80
1
6

3.2

474.5
330
30
2
8

3.4

524.5
380
80
2
8

3.6

574.5
430
30
3
10
3.7

624.5
480
80
3
10
3.9

674.5
530
30
4
12
4.0

724.5
580
80
4
12
4.2

774.5
630
30
5
14
4.3

824.5
680
80
5
14
4.5

874.5
730
30
6

16
4.6

924.5
780
80
6

16
4.8

■按行程区分尺寸 •重量

I/O 类型（控制器内置型）

2维
CAD
2维

CAD
※对于反原点规格，马达侧的尺寸（从 ME 到原点的距离）

与反马达侧的尺寸相反。

ERC2-SA7C　6

ERC2 系列的内置控制器，根据外部输入输出（I/O）的种类不同，可从以下 3 种中进行选择。

PIO 型 
（NPN 规格）

16

最大 2ADC24V

最多可进行 
16 点定位的 
简易控制型

ERC2-SA7C-I-PM-□-□-NP-□-□

－

ERC2-SA7C-I-PM-□-□-SE-□-□
连接现场网络 

专用型 
（使用网关组件）

SIO 型 64

名称 外观 电源容量输入电源最大定位点数特征型号 标准价格

→P355

参照页
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旋
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无
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轴
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脉冲马达

20P
脉冲马达

28P
脉冲马达

35P
脉冲马达

42P
脉冲马达

56P
脉冲马达

86P
伺服马达

10W
伺服马达

20W
伺服马达

30W
伺服马达

60W
伺服马达

100W
伺服马达

150W
伺服马达

750W

ERC2　电缸

P

O I N T

 

选择时的
注意事项

（1） 随着行程加长，则由于滚珠丝杆的危险转数的影响，最高速度会降低。 
请根据以下的驱动轴规格表，确认所需行程的最高速度。

（2） 由于 ERC2 系列是使用脉冲马达，所以高速状态下可搬重量会降低。 
请根据右侧的速度与可搬重量关系图，确认所需速度的可搬重量。

（3） 可搬重量是以 0.3G 加速度（导程 3 与垂直动作为 0.2G）下进行运转时的值。 
上述值是加速度的上限值。

（4） 水平可搬重量是同时使用附加导杆时的数据。

ERC2-R A6C  
控制器内置型　拉杆型　本体宽度 58mm　脉冲马达　联轴器型

■型号项目 ERC2 ─ RA6C ─ I ─ PM ─ ─ ─ ─ ─

系列 ─ 类型 ─ 编码器种类 ─ 马达种类 ─ 导程 ─ 行程 ─ I/O 类型 ─ 电缆长度 ─ 选项

I ：增量型规格 PM ：脉冲马达 12 ：12mm 50 ：50mm NP ： PIO N ：无 P ：1m
S ：3m M ：5m
X □□：指定长度

W □□：双向接头电缆

R □□：机械电缆

RW □□：机械双向接头电缆

B ：刹车

6 ：6mm

～

 (NPN) 型 FT ：脚部固定零件

3 ：3mm 300 ：300mm PN ： PIO NM ：反原点规格

（每 50mm 一档进行设定）  (PNP) 型

※型号项目的内容请参阅序言的第 25 页。 SE ： SIO 型

特殊长度

双向接头

种类 标准价格电缆符号

标准型

机械电缆

双向接头

机械电缆

P（1m）

S（3m）

M（5m）

X06（6m） ～ X10（10m）

W01（1m） ～ W03（3m）

W04（4m） ～ W05（5m）

W06（6m） ～ W10（10m）

R01（1m） ～ R03（3m）

R04（4m） ～ R05（5m）

R06（6m） ～ R10（10m）

RW01（1m） ～ RW03（3m）

RW04（4m） ～ RW05（5m）

RW06（6m） ～ RW10（10m）

–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–

※保养用电缆请参阅 364 页。

■速度与可搬重量的关系图
由于脉冲马达本身的特性，当 ERC2 系列的速度提
高时，可搬重量会随之降低。请根据下表，确认所
希望的速度与可搬重量是否满足要求。

7　ERC2-RA6C
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垂　直

水　平

12
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4

①行程 / ② I/O 类型区分价格表（标准价格） ③电缆长度价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

–
–
–
–
–
–

①  行程

 (mm)
RA6C

型号符号

②  I /O 类型

NP/PN
 50
 100
 150
 200
 250
 300

SE

内容项目

滚珠丝杆φ10mm 滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm 以下

φ22mm 专用 SUS 管

±1.5 度

0 ～ 40℃，85%RH 以下（无凝露）

驱动方式

重复定位精度

空转

允许负载力矩

负载伸出长度

使用环境温度 •湿度

名称 参照页 标准价格选项符号

B
FT
NM

刹车

脚部固定零件

反原点规格

→ P437
→ P440
→ P442

–
–
–

符号说明　 ① 行程　 ② I/O类型　 ③ 电缆长度　 ④ 选项 （单位为 mm/s）

驱动轴规格

行程

导程

50 ～ 250
（每 50mm）

300
（mm）

600 500

300 250

150 125

12

6

3

■导程与可搬重量 ■行程与最高速度（注 1）速度提高，则最大可搬重量会降低，所以请加以注意。

（注 2）推压力图表请参照 488 页。

6 ～ 40 ～12 157ERC2-RA6C-I-PM-6- ① - ② - ③ - ④

导程

（mm）

12

3

水平（kg）

～ 25

40

垂直（kg）

最大可搬重量（注 1） 最大推压力

(N) （注 2）
型号

～ 4.5

～18

78

304

行程

（mm）

ERC2-RA6C-I-PM-12- ① - ② - ③ - ④

ERC2-RA6C-I-PM-3- ① - ② - ③ - ④

50 ～ 300
（每 50mm）

技术资料 P.451
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20W
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30W
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100W
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150W
伺服马达
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ERC2　电缸

P

O I N T

 

选择时的
注意事项

（1） 随着行程加长，则由于滚珠丝杆的危险转数的影响，最高速度会降低。 
请根据以下的驱动轴规格表，确认所需行程的最高速度。

（2） 由于 ERC2 系列是使用脉冲马达，所以高速状态下可搬重量会降低。 
请根据右侧的速度与可搬重量关系图，确认所需速度的可搬重量。

（3） 可搬重量是以 0.3G 加速度（导程 4 与垂直动作为 0.2G）下进行运转时的值。 
上述值是加速度的上限值。

（4） 水平可搬重量是同时使用附加导杆时的数据。

ERC2-R A7C  
控制器内置型　拉杆型　本体宽度 68mm　脉冲马达　联轴器型

■型号项目 ERC2 ─ RA7C ─ I ─ PM ─ ─ ─ ─ ─

系列 ─ 类型 ─ 编码器种类 ─ 马达种类 ─ 导程 ─ 行程 ─ I/O 类型 ─ 电缆长度 ─ 选项

I ：增量型规格 PM ：脉冲马达 16 ：16mm 50 ：50mm NP ： PIO N ：无 P ：1m
S ：3m M ：5m
X □□：指定长度

W □□：双向接头电缆

R □□：机械电缆

RW □□：机械双向接头电缆

B ：刹车

8 ：8mm

～

 (NPN) 型 FT ：脚部固定零件

4 ：4mm 300 ：300mm PN ： PIO NM ：反原点规格

（每 50mm 一档进行设定）  (PNP) 型

※型号项目的内容请参阅序言的第 25 页。 SE ： SIO 型

特殊长度

双向接头

种类 标准价格电缆符号

标准型

机械电缆

双向接头

机械电缆

P（1m）

S（3m）

M（5m）

X06（6m） ～ X10（10m）

W01（1m） ～ W03（3m）

W04（4m） ～ W05（5m）

W06（6m） ～ W10（10m）

R01（1m） ～ R03（3m）

R04（4m） ～ R05（5m）

R06（6m） ～ R10（10m）

RW01（1m） ～ RW03（3m）

RW04（4m） ～ RW05（5m）

RW06（6m） ～ RW10（10m）

–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–

※保养用电缆请参阅 364 页。

■速度与可搬重量的关系图
由于脉冲马达本身的特性，当 ERC2 系列的速度提
高时，可搬重量会随之降低。请根据下表，确认所
希望的速度与可搬重量是否满足要求。

9　ERC2-RA7C
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①行程 / ② I/O 类型区分价格表（标准价格） ③电缆长度价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

–
–
–
–
–
–

①  行程

 (mm)
RA7C

型号符号

②  I /O 类型

NP/PN
 50
 100
 150
 200
 250
 300

SE

内容项目

滚珠丝杆 φ12mm 滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm 以下

φ30mm 专用 SUS 管

±1.5 度

0 ～ 40℃，85%RH 以下（无凝露）

驱动方式

重复定位精度

空转

允许负载力矩

负载伸出长度

使用环境温度 •湿度

符号说明　 ① 行程　 ② I/O类型　 ③ 电缆长度　 ④ 选项 （单位为 mm/s）※＜ ＞内是垂直使用时的数据

驱动轴规格

行程

导程

50 ～ 300
（每 50mm）

450〈400〉

250〈200〉

125

16

8

4

■导程与可搬重量 ■行程与最高速度（注 1）速度提高，则最大可搬重量会降低，所以请加以注意。

8 ～ 50 ～ 17.5 441ERC2-RA7C-I-PM-8- ① - ② - ③ - ④

导程

（mm）

16

4

水平（kg）

～ 40

～ 55

垂直（kg）

最大可搬重量（注 1） 最大推压力

(N) （注 2）
型号

～ 5

～ 25

220

873

行程

（mm）

ERC2-RA7C-I-PM-16- ① - ② - ③ - ④

ERC2-RA7C-I-PM-4- ① - ② - ③ - ④

50 ～ 300
（每 50mm）

名称 参照页 标准价格选项符号

B
FT
NM

刹车

脚部固定零件

反原点规格

→ P437
→ P440
→ P442

–
–
–

（注 2）推压力图表请参照 488 页。

技术资料 P.451
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ERC2　电缸

CAD 图纸可从主页下载。 www.iai-robot.co.jp 特规对应的介绍 P.343
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尺寸图

I/O 类型

行程 50 100 150 200 250 300
L
A
B
C

重量 (kg)

312.5
194

423.5
106
2.7

362.5
244

523.5
156
2.9

412.5
294

623.5
206
3.0

462.5
344

723.5
256
3.2

512.5
394

823.5
306
3.3

562.5
444

923.5
356
3.5

■按行程区分尺寸 •重量

I/O 类型（控制器内置型）

2维
CAD
2维

CAD

ERC2-RA7C　10

ERC2 系列的内置控制器，根据外部输入输出（I/O）的种类不同，可从以下 3 种中进行选择。

ERC2-RA7C-I-PM-□-□-NP-□-□

－

ERC2-RA7C-I-PM-□-□-SE-□-□

名称

→P355

请不要让拉杆在拉杆行进方向以外的方向上承

受外力。

如果拉杆受到直角方向或旋转方向上的外力，

可能会导致止旋环破损。

注意

电源容量输入电源最大定位点数外观 特征型号 标准价格 参照页

PIO 型 
（PNP 规格）

PIO 型 
（NPN 规格）

SIO 型

本型号支持 
大量应用于 
海外的 PNP
规格 I/O。

最多可进行 
16 点定位的 
简易控制型

连接现场网络 
专用型 

（使用网关组件）
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ERC2　电缸

ERC2-RGS6C  
控制器内置型　单导杆拉杆型　本体宽度 58mm　脉冲马达　联轴器型

■型号项目 ERC2 ─ RGS6C ─ I ─ PM ─ ─ ─ ─ ─

系列 ─ 类型 ─ 编码器种类 ─ 马达种类 ─ 导程 ─ 行程 ─ I/O 类型 ─ 电缆长度 ─ 选项

I ：增量型规格 PM ：脉冲马达 12 ：12mm 50 ：50mm NP ： PIO N ：无 P ：1m
S ：3m M ：5m
X □□：指定长度

W □□：双向接头电缆

R □□：机械电缆

RW □□：机械双向接头电缆

B ：刹车

6 ：6mm

～

 (NPN) 型 FT ：脚部固定零件

3 ：3mm 300 ：300mm PN ： PIO NM ：反原点规格

（每 50mm 一档进行设定）  (PNP) 型

※型号项目的内容请参阅序言的第 25 页。 SE ： SIO 型

P

O I N T

 

选择时的
注意事项

（1） 随着行程加长，则由于滚珠丝杆的危险转数的影响，最高速度会降低。 
请根据以下的驱动轴规格表，确认所需行程的最高速度。

（2） 由于 ERC2 系列是使用脉冲马达，所以高速状态下可搬重量会降低。 
请根据右侧的速度与可搬重量关系图，确认所需速度的可搬重量。

（3） 可搬重量是以 0.3G 加速度（导程 3 与垂直动作为 0.2G）下进行运转时的值。 
上述值是加速度的上限值。

（4） 水平可搬重量是同时使用附加导杆时的数据。

※保养用电缆请参阅 364 页。

■速度与可搬重量的关系图
由于脉冲马达本身的特性，当 ERC2 系列的速度提
高时，可搬重量会随之降低。请根据下表，确认所
希望的速度与可搬重量是否满足要求。
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①行程 / ② I/O 类型区分价格表（标准价格） ③电缆长度价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

–
–
–
–
–
–

①  行程

 (mm)
RGS6C
型号符号

②  I /O 类型

NP/PN
 50
 100
 150
 200
 250
 300

SE

符号说明　 ① 行程　 ② I/O类型　 ③ 电缆长度　 ④ 选项 （单位为 mm/s）

驱动轴规格

行程

导程

50 ～ 250
（每 50mm）

300
（mm）

600 500

300 250

150 125

12

6

3

■导程与可搬重量 ■行程与最高速度（注 1）速度提高，则最大可搬重量会降低，所以请加以注意。

6 ～ 40 ～ 12 157ERC2-RGS6C-I-PM-6- ① - ② - ③ - ④

12

3

～ 25

40

～ 4.5

～ 18

78

304

ERC2-RGS6C-I-PM-12- ① - ② - ③ - ④

ERC2-RGS6C-I-PM-3- ① - ② - ③ - ④

B
FT
NM

→ P437
→ P440
→ P442

–
–
–

（注 2）推压力图表请参照 488 页。
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导程

（mm） 水平（kg） 垂直（kg）

最大可搬重量（注 1） 最大推压力

(N) （注 2）
型号

50 ～ 300
（每 50mm）

行程

（mm）

名称 参照页 标准价格选项符号

刹车

脚部固定零件

反原点规格

内容项目

滚珠丝杆φ10mm 滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm 以下

φ22mm 专用 SUS 管

±0.05 度

0 ～ 40℃，85%RH 以下（无凝露）

驱动方式

重复定位精度

空转

允许负载力矩

负载伸出长度

使用环境温度 •湿度

特殊长度

双向接头

种类 标准价格电缆符号

标准型

机械电缆

双向接头

机械电缆

P（1m）

S（3m）

M（5m）

X06（6m） ～ X10（10m）

W01（1m） ～ W03（3m）

W04（4m） ～ W05（5m）

W06（6m） ～ W10（10m）

R01（1m） ～ R03（3m）

R04（4m） ～ R05（5m）

R06（6m） ～ R10（10m）

RW01（1m） ～ RW03（3m）

RW04（4m） ～ RW05（5m）

RW06（6m） ～ RW10（10m）

–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
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型
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型
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专
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型

防
滴
型

控
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器
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轴
器C
直
接D
折
返R

脉冲马达

20P
脉冲马达

28P
脉冲马达

35P
脉冲马达

42P
脉冲马达

56P
脉冲马达

86P
伺服马达

10W
伺服马达

20W
伺服马达

30W
伺服马达

60W
伺服马达

100W
伺服马达

150W
伺服马达

750W

ERC2　电缸

CAD 图纸可从主页下载。 www.iai-robot.co.jp 特规对应的介绍 P.343

ERC2-RGS6C-I-PM-□-□-PN-□-□

10
6.

5

M.E.原点

54

2

ST 51.7 ST+58.3

13
54

φ1
0

φ3
4

ST+3.355823.720

12
.5

10
57

24
3

22
.5

37
40

7

12
.5

91
3

58

54

52

30

20

6-M5 M.E.：机械终端

尺寸图

I/O 类型

行程 50 100 150 200 250 300
导杆重量 (kg)

导杆 + 本体重量 (kg)
0.2
1.8

0.2
1.9

0.3
2.1

0.3
2.3

0.3
2.4

0.4
2.6

■按行程区分尺寸 •重量

I/O 类型（控制器内置型）

2维
CAD
2维

CAD

※本体尺寸请参照第 8 页。

ERC2-RGS6C　12

ERC2 系列的内置控制器，根据外部输入输出（I/O）的种类不同，可从以下 3 种中进行选择。

ERC2-RGS6C-I-PM-□-□-NP-□-□

ERC2-RGS6C-I-PM-□-□-SE-□-□

最大 2A －

名称 电源容量输入电源最大定位点数外观 特征型号 标准价格 参照页

PIO 型 
（PNP 规格）

PIO 型 
（NPN 规格）

SIO 型

本型号支持 
大量应用于 
海外的 PNP
规格 I/O。

最多可进行 
16 点定位的 
简易控制型

连接现场网络 
专用型 

（使用网关组

件）

16

16

DC24V

64

→P355
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28P
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脉冲马达

42P
脉冲马达

56P
脉冲马达

86P
伺服马达

10W
伺服马达

20W
伺服马达

30W
伺服马达

60W
伺服马达

100W
伺服马达

150W
伺服马达

750W

ERC2　电缸

P

O I N T

 

选择时的
注意事项

（1） 随着行程加长，则由于滚珠丝杆的危险转数的影响，最高速度会降低。 
请根据以下的驱动轴规格表，确认所需行程的最高速度。

（2） 由于 ERC2 系列是使用脉冲马达，所以高速状态下可搬重量会降低。 
请根据右侧的速度与可搬重量关系图，确认所需速度的可搬重量。

（3） 可搬重量是以 0.3G 加速度（导程 4 与垂直动作为 0.2G）下进行运转时的值。 
上述值是加速度的上限值。

（4） 水平可搬重量是同时使用附加导杆时的数据。

ERC2-RGS7C  
控制器内置型　单导杆拉杆型　本体宽度 68mm　脉冲马达　联轴器型

■型号项目 ERC2 ─ RGS7C ─ I ─ PM ─ ─ ─ ─ ─

系列 ─ 类型 ─ 编码器种类 ─ 马达种类 ─ 导程 ─ 行程 ─ I/O 类型 ─ 电缆长度 ─ 选项

I ：增量型规格 PM ：脉冲马达 16 ：16mm 50 ：50mm NP ： PIO N ：无 P ：1m
S ：3m M ：5m
X □□：指定长度

W □□：双向接头电缆

R □□：机械电缆

RW □□：机械双向 接头电缆

B ：刹车

8 ：8mm

～

 (NPN) 型 FT ：脚部固定零件

4 ：4mm 300 ：300mm PN ： PIO NM ：反原点规格

（每 50mm 一档进行设定）  (PNP) 型

※型号项目的内容请参阅序言的第 25 页。 SE ： SIO 型

※保养用电缆请参阅 364 页。

■速度与可搬重量的关系图
由于脉冲马达本身的特性，当 ERC2 系列的速度提
高时，可搬重量会随之降低。请根据下表，确认所
希望的速度与可搬重量是否满足要求。
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①行程 / ② I/O 类型区分价格表（标准价格） ③电缆长度价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

–
–
–
–
–
–

①  行程

 (mm)
RGS7C
型号符号

②  I /O 类型

NP/PN
 50
 100
 150
 200
 250
 300

SE

（单位为 mm/s）※＜ ＞内是垂直使用时的数据

驱动轴规格

行程

导程

50 ～ 300
（每 50mm）

450〈400〉

250〈200〉

125

16

8

4

■导程与可搬重量 ■行程与最高速度（注 1）速度提高，则最大可搬重量会降低，所以请加以注意。

B
FT
NM

→ P437
→ P440
→ P442

（注 2）推压力图表请参照 488 页。

8 ～ 50 ～ 17.5 441ERC2-RGS7C-I-PM-8- ① - ② - ③ - ④

16

4

～ 40

～ 55

～ 5

～ 25

220

873

ERC2-RGS7C-I-PM-16- ① - ② - ③ - ④

ERC2-RGS7C-I-PM-4- ① - ② - ③ - ④

技术资料 P.451

符号说明　 ① 行程　 ② I/O类型　 ③ 电缆长度　 ④ 选项

导程

（mm） 水平（kg） 垂直（kg）

最大可搬重量（注 1） 最大推压力

(N) （注 2）
型号

行程

（mm）

50 ～ 300
（每 50mm）

名称 参照页 标准价格选项符号

刹车

脚部固定零件

反原点规格

–
–
–

内容项目

滚珠丝杆φ12mm 滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm 以下

φ30mm 专用 SUS 管

±0.05 度

0 ～ 40℃，85%RH 以下（无凝露）

驱动方式

重复定位精度

空转

允许负载力矩

负载伸出长度

使用环境温度 •湿度

特殊长度

双向接头

种类 标准价格电缆符号

标准型

机械电缆

双向接头

机械电缆

P（1m）

S（3m）

M（5m）

X06（6m） ～ X10（10m）

W01（1m） ～ W03（3m）

W04（4m） ～ W05（5m）

W06（6m） ～ W10（10m）

R01（1m） ～ R03（3m）

R04（4m） ～ R05（5m）

R06（6m） ～ R10（10m）

RW01（1m） ～ RW03（3m）

RW04（4m） ～ RW05（5m）

RW06（6m） ～ RW10（10m）

–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
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伺服马达
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150W
伺服马达

750W

ERC2　电缸

CAD 图纸可从主页下载。 www.iai-robot.co.jp 特规对应的介绍 P.343

ERC2-RGS7C-I-PM-□-□-PN-□-□
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6-M6

M.E.：机械终端

尺寸图

I/O 类型

I/O 类型（控制器内置型）

2维
CAD
2维

CAD

ERC2-RGS7C　14

ERC2 系列的内置控制器，根据外部输入输出（I/O）的种类不同，可从以下 3 种中进行选择。

ERC2-RGS7C-I-PM-□-□-NP-□-□

ERC2-RGS7C-I-PM-□-□-SE-□-□

行程 50 100 150 200 250 300
导杆重量 (kg)

导杆 + 本体重量 (kg)
0.3
3.0

0.3
3.2

0.4
3.4

0.4
3.6

0.5
3.8

0.5
4.0

■按行程区分尺寸 •重量

※本体尺寸请参照第 10 页。

最大 2A －

名称 电源容量输入电源最大定位点数外观 特征型号 标准价格 参照页

PIO 型 
（PNP 规格）

PIO 型 
（NPN 规格）

SIO 型

本型号支持 
大量应用于 
海外的 PNP
规格 I/O。

最多可进行 
16 点定位的 
简易控制型

连接现场网络 
专用型 

（使用网关组

件）

16

16

DC24V

64

→ P355
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10W
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选择时的
注意事项

（1） 随着行程加长，则由于滚珠丝杆的危险转数的影响，最高速度会降低。 
请根据以下的驱动轴规格表，确认所需行程的最高速度。

（2） 由于 ERC2 系列是使用脉冲马达，所以高速状态下可搬重量会降低。 
请根据右侧的速度与可搬重量关系图，确认所需速度的可搬重量。

（3） 可搬重量是以 0.3G 加速度（导程 3 与垂直动作为 0.2G）下进行运转时的值。 
上述值是加速度的上限值。

（4） 水平可搬重量是同时使用附加导杆时的数据。

ERC2-RGD6C  
控制器内置型　双导杆拉杆型　本体宽度 58mm　脉冲马达　联轴器型

■型号项目 ERC2 ─ RGD6C ─ I ─ PM ─ ─ ─ ─ ─

系列 ─ 类型 ─ 编码器种类 ─ 马达种类 ─ 导程 ─ 行程 ─ I/O 类型 ─ 电缆长度 ─ 选项

I ：增量型规格 PM ：脉冲马达 12 ：12mm 50 ：50mm NP ： PIO N ：无 P ：1m
S ：3m M ：5m
X □□：指定长度

W □□：双向接头电缆

R □□：机械电缆

RW □□：机械双向接头电缆

B ：刹车

6 ：6mm

～

 (NPN) 型 FT ：脚部固定零件

3 ：3mm 300 ：300mm PN ： PIO NM ：反原点规格

（每 50mm 一档进行设定）  (PNP) 型

※型号项目的内容请参阅序言的第 25 页。 SE ： SIO 型

P（1m）

S（3m）

M（5m）

X06（6m） ～ X10（10m）

W01（1m） ～ W03（3m）

W04（4m） ～ W05（5m）

W06（6m） ～ W10（10m）

R01（1m） ～ R03（3m）

R04（4m） ～ R05（5m）

R06（6m） ～ R10（10m）

RW01（1m） ～ RW03（3m）

RW04（4m） ～ RW05（5m）

RW06（6m） ～ RW10（10m）

–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–

※保养用电缆请参阅 364 页。

■速度与可搬重量的关系图
由于脉冲马达本身的特性，当 ERC2 系列的速度提
高时，可搬重量会随之降低。请根据下表，确认所
希望的速度与可搬重量是否满足要求。
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①行程 / ② I/O 类型区分价格表（标准价格） ③电缆长度价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

–
–
–
–
–
–

①  行程

 (mm)
RGD6C
型号符号

②  I /O 类型

NP/PN
 50
 100
 150
 200
 250
 300

SE

内容项目

滚珠丝杆 φ10mm 滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm 以下

φ22mm 专用 SUS 管

±0.05 度

0 ～ 40℃，85%RH 以下（无凝露）

驱动方式

重复定位精度

空转

允许负载力矩

负载伸出长度

使用环境温度 •湿度

符号说明　 ① 行程　 ② I/O类型　 ③ 电缆长度　 ④ 选项 （单位为 mm/s）

驱动轴规格

行程

导程

50 ～ 250
（每 50mm）

300
（mm）

600 500

300 250

150 125

12

6

3

■导程与可搬重量 ■行程与最高速度（注 1）速度提高，则最大可搬重量会降低，所以请加以注意。

6 ～ 40 ～ 12 157ERC2-RGD6C-I-PM-3- ① - ② - ③ - ④

导程

（mm）

12

3

水平（kg）

～ 25

40

垂直（kg）

最大可搬重量（注 1） 最大推压力

(N) （注 2）
型号

～ 4.5

～ 18

78

304

行程

（mm）

ERC2-RGD6C-I-PM-12- ① - ② - ③ - ④

ERC2-RGD6C-I-PM-3- ① - ② - ③ - ④

50 ～ 300
（每 50mm）

名称 参照页 标准价格选项符号

B
FT
NM

刹车

脚部固定零件

反原点规格

→ P437
→ P440
→ P442

–
–
–

（注 2）推压力图表请参照 488 页。

技术资料 P.451

特殊长度

双向接头

种类 标准价格电缆符号

标准型

机械电缆

双向接头

机械电缆



控
制
器 

内
置
型

滑
块
型

拉
杆
型

平
台 

臂
杆/

扁
平

夹
爪/ 

旋
转
型

无
尘
室 

专
用
型

防
滴
型

控
制
器

联
轴
器C
直
接D
折
返R

脉冲马达

20P
脉冲马达

28P
脉冲马达

35P
脉冲马达

42P
脉冲马达

56P
脉冲马达

86P
伺服马达

10W
伺服马达

20W
伺服马达

30W
伺服马达

60W
伺服马达

100W
伺服马达

150W
伺服马达

750W

ERC2　电缸

CAD 图纸可从主页下载。 www.iai-robot.co.jp 特规对应的介绍 P.343

ERC2-RGD6C-I-PM-□-□-PN-□-□

51.7

23.720

15
9

13
4

11
4

ST
原点 M.E.

2

ST+58.3

13
54

54

20

14
5

11
4

54

53
52

42

30

4-M5

8-M5

φ3
4 φ1

0

ST+3.3558M.E.：机械终端

尺寸图

I/O 类型

I/O 类型（控制器内置型）

2维
CAD
2维

CAD

ERC2-RGD6C　16

ERC2 系列的内置控制器，根据外部输入输出（I/O）的种类不同，可从以下 3 种中进行选择。

ERC2-RGD6C-I-PM-□-□-NP-□-□

ERC2-RGD6C-I-PM-□-□-SE-□-□

行程 50 100 150 200 250 300
导杆重量 (kg)

导杆 + 本体重量 (kg)
0.4
2.0

0.4
2.1

0.5
2.3

0.6
2.6

0.6
2.7

0.7
2.9

■按行程区分尺寸 •重量

※本体尺寸请参照第 8 页。

最大 2A －

名称 电源容量输入电源最大定位点数外观 特征型号 标准价格 参照页

PIO 型 
（PNP 规格）

PIO 型 
（NPN 规格）

SIO 型

本型号支持 
大量应用于 
海外的 PNP
规格 I/O。

最多可进行 
16 点定位的 
简易控制型

连接现场网络 
专用型 

（使用网关组

件）

16

16

DC24V

64

→ P355



控
制
器 

内
置
型

滑
块
型

拉
杆
型

平
台 

臂
杆/

扁
平

夹
爪/ 

旋
转
型

无
尘
室 

专
用
型

防
滴
型

控
制
器

联
轴
器C
直
接D
折
返R

脉冲马达

20P
脉冲马达

28P
脉冲马达

35P
脉冲马达

42P
脉冲马达

56P
脉冲马达

86P
伺服马达

10W
伺服马达

20W
伺服马达

30W
伺服马达

60W
伺服马达

100W
伺服马达

150W
伺服马达

750W

ERC2　电缸

P

O I N T

 

选择时的
注意事项

（1） 随着行程加长，则由于滚珠丝杆的危险转数的影响，最高速度会降低。 
请根据以下的驱动轴规格表，确认所需行程的最高速度。

（2） 由于 ERC2 系列是使用脉冲马达，所以高速状态下可搬重量会降低。 
请根据右侧的速度与可搬重量关系图，确认所需速度的可搬重量。

（3） 可搬重量是以 0.3G 加速度（导程 4 与垂直动作为 0.2G）下进行运转时的值。 
上述值是加速度的上限值。

（4） 水平可搬重量是同时使用附加导杆时的数据。

ERC2-RGD7C  
控制器内置型　双导杆拉杆型　本体宽度 68mm　脉冲马达　联轴器型

■型号项目 ERC2 ─ RGD7C ─ I ─ PM ─ ─ ─ ─ ─

系列 ─ 类型 ─ 编码器种类 ─ 马达种类 ─ 导程 ─ 行程 ─ I/O 类型 ─ 电缆长度 ─ 选项

I ：增量型规格 PM ：脉冲马达 16 ：16mm 50 ：50mm NP ： PIO N ：无 P ：1m
S ：3m M ：5m
X □□：指定长度

W □□：双向接头电缆

R □□：机械电缆

RW □□：机械双向接头电缆

B ：刹车

8 ：8mm

～

 (NPN) 型 NM ：反原点规格

4 ：4mm 300 ：300mm PN ： PIO

（每 50mm 一档进行设定）  (PNP) 型

※型号项目的内容请参阅序言的第 25 页。 SE ： SIO 型

P（1m）

S（3m）

M（5m）

X06（6m） ～ X10（10m）

W01（1m） ～ W03（3m）

W04（4m） ～ W05（5m）

W06（6m） ～ W10（10m）

R01（1m） ～ R03（3m）

R04（4m） ～ R05（5m）

R06（6m） ～ R10（10m）

RW01（1m） ～ RW03（3m）

RW04（4m） ～ RW05（5m）

RW06（6m） ～ RW10（10m）

–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–
–

※保养用电缆请参阅 364 页。

■速度与可搬重量的关系图
由于脉冲马达本身的特性，当 ERC2 系列的速度提
高时，可搬重量会随之降低。请根据下表，确认所
希望的速度与可搬重量是否满足要求。
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①行程 / ② I/O 类型区分价格表（标准价格） ③电缆长度价格表（标准价格）

④选项价格表（标准价格） 驱动轴规格

–
–
–
–
–
–

①  行程

 (mm)
RGD7C
型号符号

②  I /O 类型

NP/PN
 50
 100
 150
 200
 250
 300

SE

内容项目

滚珠丝杆φ12mm 滚轧 C10
±0.02mm
0.1mm 以下

φ30mm 专用 SUS 管

±0.05 度

0 ～ 40℃，85%RH 以下（无凝露）

驱动方式

重复定位精度

空转

允许负载力矩

负载伸出长度

使用环境温度 •湿度

符号说明　 ① 行程　 ② I/O类型　 ③ 电缆长度　 ④ 选项 （单位为 mm/s）※＜ ＞内是垂直使用时的数据

驱动轴规格

行程

导程

50 ～ 300
（每 50mm）

450〈400〉

250〈200〉

125

16

8

4

■导程与可搬重量 ■行程与最高速度（注 1）速度提高，则最大可搬重量会降低，所以请加以注意。

8 ～ 50 ～ 17.5 441ERC2-RGD7C-I-PM-8- ① - ② - ③ - ④

16

4

～ 40

～ 55

～ 5

～ 25

220

873

ERC2-RGD7C-I-PM-16- ① - ② - ③ - ④

ERC2-RGD7C-I-PM-4- ① - ② - ③ - ④

名称 参照页 标准价格选项符号

B
FT
NM

刹车

脚部固定零件

反原点规格

→ P437
→ P440
→ P442

–
–
–

（注 2）推压力图表请参照 488 页。
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导程

（mm） 水平（kg） 垂直（kg）

最大可搬重量（注 1） 最大推压力

(N) （注 2）
型号

行程

（mm）

50 ～ 300
（每 50mm）

特殊长度

双向接头

种类 标准价格电缆符号

标准型

机械电缆

双向接头

机械电缆



控
制
器 

内
置
型

滑
块
型

拉
杆
型

平
台 

臂
杆/

扁
平

夹
爪/ 

旋
转
型

无
尘
室 

专
用
型

防
滴
型

控
制
器

联
轴
器C
直
接D
折
返R

脉冲马达

20P
脉冲马达

28P
脉冲马达

35P
脉冲马达

42P
脉冲马达

56P
脉冲马达

86P
伺服马达

10W
伺服马达

20W
伺服马达

30W
伺服马达

60W
伺服马达

100W
伺服马达

150W
伺服马达

750W

ERC2　电缸

CAD 图纸可从主页下载。 www.iai-robot.co.jp 特规对应的介绍 P.343
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尺寸图

I/O 类型

I/O 类型（控制器内置型）

2维
CAD
2维

CAD
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ERC2 系列的内置控制器，根据外部输入输出（I/O）的种类不同，可从以下 3 种中进行选择。

ERC2-RGD7C-I-PM-□-□-NP-□-□

ERC2-RGD7C-I-PM-□-□-SE-□-□

行程 50 100 150 200 250 300
导杆重量 (kg)

导杆 + 本体重量 (kg)
0.5
3.2

0.6
3.5

0.7
3.7

0.8
4.0

0.9
4.2

1.0
4.5

■按行程区分尺寸 •重量

→P355

※本体尺寸请参照第 10 页。

最大 2A －

名称 电源容量输入电源最大定位点数外观 特征型号 标准价格 参照页

PIO 型 
（PNP 规格）

PIO 型 
（NPN 规格）

SIO 型

本型号支持 
大量应用于 
海外的 PNP
规格 I/O。

最多可进行 
16 点定位的 
简易控制型

连接现场网络 
专用型 

（使用网关组

件）




